
Younglim Moulding & Door

Frame & Hardware
영림 프레임 & 하드웨어 | 기술력의 차이가 삶을 더욱 가치 있게 만듭니다.
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와이드 가스켓형

슬림와이드 가스켓형

목재PVC

가변형

목재PVC

가변 가스켓형

목재PVC

ഒ೤ഋ

―  PVC와 목재가 혼합된 형태입니다.

ౣޙನߊ

―  습기로 인한 변형에 강합니다.

― 철재 보강재, 보강목을 사용해 견고합니다.

일반형 일반 가스켓형

PVCPVC PVC

ౣޙ੤ݾ

―  설치가 용이합니다.

―  집성목을 사용해 견고합니다.

슬림와이드형 슬림와이드 가스켓형

분리형 분리 가스켓형

일반형 일반 가스켓형 와이드형

와이드 가스켓형

아름다운 문은 든든한 프레임이 있어야 더욱 가치를 발합니다. 

정교하고 내구성이 탁월한 영림의 문틀은 오랜 세월 축적된 연구와

기술력으로 빈틈없이 정확한 제품을 완성합니다.

য�೐ۨ੐ب

발포 일반형 문틀

৬੉٘ഋߊ�ನౣޙ

발포 와이드형 문틀

목재 목재 목재

목재 목재 목재

목재 목재

―  발포 와이드형 문틀의 자세한 내용은 p.286을 참고 바랍니다.

―  와이드형 및 슬림 와이드형 문틀은 하부 문틀 없는 사양이 기본이며 하부 문틀 추가 시 대리석 하부 평판, 대리석 도어씰 중 선택 가능합니다.

가스켓 기본형 구조

― 가스켓 기본 적용으로 밀폐력을 높였습니다.

편리한 시공

― 일체형 구조로 시공이 간편합니다.

깔끔한 직각마감

― 문틀과 문선이 만나 생기는 얇은 홈 디테일로

 깔끔하고 완성도 높은 마감이 가능합니다.

283

282

Younglim Moulding & Door 도어 프레임 & 하드웨어┃도어 프레임



방에는 깔끔하게 하부 없는 문틀을, 물이 튀는 욕실에는 다양한 하부 문틀을 선택하여 편리하게 사용해보세요.

하부 문틀 없음 발포 하부 문틀 대리석 하부 평판 대리석 도어씰(욕실용)

ೞ부ౣޙ�

�২࢚࣌࢝�ࢳ؀ܻ যংب�ࢳ؀ܻ

물막이턱형일반형

대리석 1번 대리석 2번 대리석 3번

대리석 7번 대리석 8번 대리석 9번

대리석 6번대리석 4번 대리석 5번

12mm

40mm

80mm

24mm

12mm

80mm

52mm

가스켓 옵션으로 기밀성과 소음 차단의 효과를 누려보세요.

�оझ௄ౣޙ

оझ௄�࢚࢝�২࣌ҳઑب

화이트 브라운아이보리 베이지

블랙그레이 다크그레이카키그레이 네이비

―  8mm로 넓어진 가스켓 폭에 따른 도어 사이즈 커버 폭 증가

―  넓어진 중공부와 두꺼워진 두께로 인한 완충 효과 향상

문짝

구조 보강재

경첩

LVL보강목

도어와 문틀 사이의

유격을 줄이는 구조

4.5mm

8mm

마감재ߊನ문틀 목재문틀

마감재 마감재

마감재

문짝

경첩

문짝

핸들

벽체 벽체

ౣޙ�ഋ߈ੌ

YA-07	৔ܿ160

발포 일반형 

운영 사이즈 : 110, 130, 140, 155, 175, 195, 210, 230, 245mm

― 보강재 및 보강목이 결합되어 출고됩니다.

― 가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

ഋ߈ನ�ੌߊ PVC

발포 일반 가스켓형발포 일반형

42
m

m

42
m

m

ب�ҳઑౣޙ�ഋ߈ੌ

하부 문틀 대리석 하부 평판 대리석 도어씰(욕실용)

ೞ부ౣޙ��২࣌

* 단판으로 출고되는 여닫이용 대리석 재료분리대입니다.

* 색상은 대리석 색상옵션(p.284)을 참고 바랍니다.

규격 사이즈 : 110, 140, 170, 200mm

― 규격 사이즈 외 다양한 사이즈로 주문 제작 가능합니다.

― 일반형 문틀은 시공이 간편하고 경제적이며 개폐가 부드럽습니다.

― 가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

ഋ߈੤�ੌݾ 목재

목재 일반 가스켓형목재 일반형

40
m

m

40
m

m

가장 기본적이고 견고한 도어 프레임입니다.
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마감재ߊನ문틀

마감재 마감재

마감재

문짝

벽체

문짝

핸들 목재문틀
경첩

벽체

YA-07	৔ܿ160

발포 와이드형

대리석 하부 평판 대리석 도어씰(욕실용)

ೞࠗ 문틀 ২࣌

* 단판으로 출고되는 여닫이용 대리석 재료분리대입니다.

* 색상은 대리석 색상옵션(p.284)을 참고 바랍니다.

운영 사이즈 : 110, 140, 155, 175, 195, 210mm

―  가스켓이 기본사양인 제품입니다.

―  발주 시 보강재 및 보강목이 결합되어 출고됩니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

ನ�৬੉٘ഋߊ PVC

발포 와이드 가스켓형

42
m

m

규격 사이즈 : 110, 140, 170, 200mm

―  규격 사이즈 외 다양한 사이즈로 주문 제작 가능합니다.

―  문틀과 스토퍼가 분리되어 있어 피스 고정이 가능합니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

੤�৬੉٘ഋݾ 목재

YA-07	৔ܿ160

발포 슬림 와이드형

마감재ߊನ문틀

마감재 마감재

마감재

문짝

벽체 벽체

문짝

핸들 목재문틀마감재ߊನ문틀

마감재 마감재

마감재

문짝

벽체 벽체

문짝

핸들 목재문틀
경첩

ठܿ�৬੉٘ഋౣޙ�৬੉٘ഋౣޙ�

대리석 하부 평판 대리석 도어씰(욕실용)

ೞࠗ 문틀 ২࣌

* 단판으로 출고되는 여닫이용 대리석 재료분리대입니다.

* 색상은 대리석 색상옵션(p.284)을 참고 바랍니다.

* 문틀의 스토퍼 마감 라인 폭(A)은 기본 10 / 15 / 20mm 세 가지로 운영하오니 

 현장 마감을 확인 후 주문 바랍니다.

* 문틀의 스토퍼 마감 라인 폭(A)은 기본 10 / 15 / 20mm 세 가지로 운영하오니 

 현장 마감을 확인 후 주문 바랍니다.

벽 마감재를 더해 문선없이 마감할 수 있는 문틀로 슬림한 공간을 연출할 수 있습니다.문선 마감 시 얇은 홈이 생겨 직각으로 깔끔하게 마감할 수 있는 문틀로 공간을 더욱 넓게 연출할 수 있습니다.

ठܿ�৬੉٘ഋౣޙ��ҳઑب৬੉٘ഋౣޙ��ҳઑب

목재 와이드 가스켓형목재 와이드형(분리형 문틀 와이드형)

39
m

m

39
m

m

8mm 8mm

9mm 9mm

운영 사이즈 : 110, 140, 155, 175, 195, 210mm

―  발포 슬림 와이드형 노출면 부분은 12mm입니다.

―  가스켓이 기본 사양인 제품입니다.

―  발주 시 보강재 및 보강목이 결합되어 출고됩니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

―  문틀은 PVC, 마감용 자재는 목재로 출고됩니다.

ನ�ठܿ�৬੉٘ഋߊ PVC 목재

발포 슬림 와이드 가스켓형

48
m

m

12mm
6mm

6mm

(A)

규격 사이즈 : 110, 140, 170, 200mm

―  목재 슬림 와이드형 노출면 부분은 9mm입니다.

―  규격 사이즈 외 다양한 사이즈로 주문 제작 가능합니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

�੤�ठܿ�৬੉٘ഋݾ 목재

목재 슬림 와이드형 목재 슬림 와이드 가스켓형

39
m

m

39
m

m

9mm 9mm

(A) (A)

와이드형 문틀 

시공 설명 보러 가기

슬림 와이드형 문틀 

시공 설명 보러 가기
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마감재
가변형 C문틀

마감재

마감재 마감재

문짝

벽체 벽체

문짝

핸들
목재 분리형

경첩

YA-07	৔ܿ160

목재 분리형 

YA-07	৔ܿ160

목재 분리형 

* 가변형 문틀 특장점

―  가틀 미장 마감 후 조립식 커버와 스토퍼를 붙임으로써

 시공 중 훼손 문제를 해결하고자 하였습니다.

―  하자 발생 시 손상 부위만 교체 가능합니다.

―  후시공 방식으로 별도의 보강재가 필요 없습니다.

―  내구성과 평활도가 뛰어나며 습기에 강합니다.

о߸ഋ PVC 목재

하부 문틀 대리석 하부 평판 대리석 도어씰(욕실용)

ೞࠗ 문틀 ২࣌

* 단판으로 출고되는 여닫이용 대리석 재료분리대입니다.

* 색상은 대리석 색상옵션(p.284)을 참고 바랍니다. 

규격 사이즈 : 110, 140, 170, 200mm

―  규격 사이즈 외 다양한 사이즈로 주문 제작 가능합니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

੤�ܻ࠙ഋݾ 목재

목재 분리형 목재 분리 가스켓형

39
m

m

39
m

m

가변형 B 가변형 B 가스켓형

가변형 C 가변형 C 가스켓형

가변형 A 가변형 A 가스켓형

39
m

m

30
m

m

24
m

m

5mm

39
m

m

30
m

m

24
m

m

5mm

5mm10mm

10mm

39
m

m

45mm

45mm

45mm

20
m

m

20
m

m

24
m

m

5mm

39
m

m
39

m
m

39
m

m

ܻ࠙ഋ���о߸ഋౣޙ��ҳઑب

ܻ࠙ഋ���о߸ഋౣޙ�

여닫이 방향에 유연하게 대처 가능한 분리형 문틀과 PVC캡 구조로 다양한 활용이 가능한 가변형 문틀입니다.

―  문틀 길이: 2,100mm, 2,400mm

―  다양한 사이즈로 주문 제작 가능합니다.

―  발주 시 문틀캡이 포함된 사이즈로 주문 바랍니다.

―  가스켓형은 기밀성이 높아지며 문을 여닫을 때의 소음이 적습니다.

―  문선 유무에 따라 A, B, C형 중 선택이 가능합니다.

경첩

문짝

벽체

문선몰딩

복강몰딩

문
틀
다
대

경첩

문짝

벽체
스토퍼

3T 평몰딩

ㄱ자 마감캡 

문선몰딩

문
틀
다
대

ই஖ 문틀

전ਊ�ೞ٘ਝয

골드실버골드실버

자석 캐치 소플래그 힌지

যഋب৻�,੤�ই஖�নѐഋݾ 목재

― 기존 벽면에 별도의 아치 가공 없이도 설치 가능한

 아치 도어(p.133) 세트 제품입니다.

― 세트 제품으로 주문 시 문선, 람마몰딩도 연출 사진과 동일하게 제작됩니다.

― 제작 특성상 시트 타입은 문틀 상부의 연결 부위가

 보이므로 주문 시 유의 바랍니다. 이로 인한 반품은 불가하며,

 깔끔한 마감을 원하실 경우에는 도장 사양(백골)으로 주문을 권장합니다.

― 경첩은 아치 양개형 도어의 무게로 인해 플래그 힌지(3EA) 사용을 권장합니다.

― 상부 마감은 최대 높이 2,400mm까지 제작 가능합니다.

<도어 열림>

― 제작 공정상 생기는 연결 부위로 인한 반품은

 불가하니 주문 시 유의 바랍니다.

외도어형 외도어형 양개형

외도어형 

YD-2000 (영림160)

아치형 도어와 세트를 이루는 문틀입니다.

ই஖ౣޙ��ҳઑب

58mm

10mm

52mm

문틀다대

스토퍼
복강몰딩

아치 문틀 

시공 설명 보러 가기

51mm 52mm32

13mm

16mm

13mm

নѐ형
YD-1650 폴(영림160)
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ӝ 문틀ࢲ޷

1૟ࢲ޷�ӝ

피봇형 상부레일 

상부

하부

다대

― 제작 가능 사이즈 : 60~280mm / 두께 규격 : 40mm

― 다양한 사이즈로 주문제작 가능합니다.

― 피봇형 레일이 적용된 상부문틀 옵션 선택이 가능합니다.

― 목재 문틀의 경우 하부 문틀 기본규격(40mm) 외 주문 시 

 직각 체결 방식으로 변경됩니다.

― 제작 가능 사이즈 : 60~280mm / 두께 규격 : 40mm

― 다양한 사이즈로 주문제작 가능합니다.

― 목재 미서기 타입 A는 레일 및 호차를 별도 구입, 설치해야 합니다.

― 목재 문틀의 경우 하부 문틀 기본규격(40mm) 외 주문 시 

 직각 체결 방식으로 변경됩니다.

목재

― 대리석 하부는 레일과 별도로 출고됩니다.

일체형 하부 레일 (알루미늄)

Aఋੑ	ೞ부�য়ݫо�ഐରߑ�ध
�

Bఋੑ	োز�ഐରߑ�ध
�

상부

하부

다대

목재

대리석 하부

12mm

<옵션>

2૟ࢲ޷�ӝ

Aఋੑ	ೞ부�য়ݫо�ഐରߑ�ध
�

PVCPVC

― 제작 가능 사이즈 : 110mm / 두께 규격 : 40mm

― 문틀과 레일의 색상이 상이할 수 있습니다.

― 발포 미서기 문틀은 33mm 문짝에만 호환이 가능합니다.

상부

하부

다대

대리석 하부와 함께 시공해 B타입으로도 사용 가능합니다.

목재

― 제작 가능 사이즈 : 100~280mm / 두께 규격 : 40mm

― 폭 규격 외 다양한 사이즈로 주문제작 가능합니다.

― 목재 미서기 타입 A는 레일 및 호차를 별도 구입, 설치해야 합니다.

― 목재 문틀의 경우 하부 문틀 기본규격(40mm) 외 주문 시 

 직각 체결 방식으로 변경됩니다.

하부레일
하부레일

상부

하부

다대

<별도구입품>
<별도구입품>

Bఋੑ	োز�ഐରߑ�ध
�

―  문틀 안쪽으로 레일을 설치해 더욱 견고하고 개폐가 부드러운 타입입니다.

―  레일과 호차는 문짝·문틀과 함께 출고 가능합니다.

<옵션>

목재

피봇형 상부레일

(두 줄 레일 적용) 

― 제작 가능 사이즈 : 100~280mm / 두께 규격 : 40mm

― 다양한 사이즈로 주문제작 가능합니다.

― 목재 문틀의 경우 하부 문틀 기본규격(40mm) 외 주문 시 

 직각 체결 방식으로 변경됩니다.

상부

하부

다대

― 대리석 하부는 레일과 별도로 출고됩니다.

대리석 하부 레일

12mm

일체형 하부 레일(알루미늄)

6mm

6mm

코너 마감재 시공 사진

1૟ࢲ޷�ӝ�#ఋੑ	ࢳ؀ܻ�ೞ부
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োز문 ౠ੢੼

1. ӝࢿ޻�ъച

૑ߑ�য�੉ఎب .2

상부레일 모헤어 적용

― 상부레일 모헤어가 도어와 맞닿으며 레일과 도어 사이의

 틈에서 발생하는 바람을 막아줍니다.

이중 가스켓 구조

― 가스켓 바디는 문을 닫을 때 충격을 흡수하면서 벽면에

 고정된 피스나 타카 자국을 가려주고, 가스켓 날개는

 추가적인 기밀성 향상 효과를 줍니다.

가스켓 색상 옵션

화이트 아이보리 베이지 브라운 카키그레이

네이비 그레이 다크그레이 블랙

수직 모헤어

유닛 피봇115mm

문틀

DOOR DOOR DOOR

도어 이탈을 방지해주는 매립형 레일 구조

― 매립형 빗각 레일 설계로 도어 이탈 시 자연스럽게

 원 위치로 돌아옵니다.

16mm

8mm

문틀

DOOR DOOR

DOOR

대리석 색상 옵션

대리석 1번 대리석 2번 대리석 3번 대리석 4번 대리석 5번 대리석 6번 대리석 7번 대리석 8번 대리석 9번

োز 문틀

োز�ೞ부ౣޙ�২࣌ࢎ೦

① 목재 연동 하부 40 ② 목재 연동 하부 25 ④ 발포 3연동 외줄 하부레일

 (HDF+외줄레일)

③ 일체형 하부 레일

 (알루미늄)

⑤  발포 3연동 직각 일체형

 하부레일

⑥ 대리석 하부 레일 

40mm 25mm

ঌܖ
ג޷

목재

목재

3연동 140바

초슬림 115바

상부 레일

하부 레일

상부 마감몰딩

가스켓 평몰딩

੸ਊب�য

일반 목재 도어, 일반 알루미늄 도어

슬림 알루미늄 도어, 초슬림 알루미늄 도어(33T) 

੸ਊب�য

초슬림 알루미늄 도어(24T)

ঌܖ
ג޷

3연동 발포 140바

초슬림 알루미늄 108바

੸ਊب�য

일반 목재 도어, 일반 알루미늄 도어

슬림 알루미늄 도어 

੸ਊب�য

초슬림 알루미늄 도어(24T)

목재

목재 목재

3연동 포켓 140바

2연동 포켓 105바 4연동 180바

੸ਊب�য

일반 목재 도어, 일반 알루미늄 도어

੸ਊب�য

일반 목재 도어, 일반 알루미늄 도어

슬림 알루미늄 도어 

੸ਊب�য

일반 목재 도어, 일반 알루미늄 도어 

― 목재 문틀의 경우 하부 문틀 기본규격(40mm)외 주문 시 직각 체결 방식으로 변경됩니다.

― 목재 문틀의 경우 지정 규격 이외의 주문재 규격도 주문이 가능합니다.

― PVC소재의 3연동 문틀은 140바만 운영합니다. 앙카 고정이 필요한 경우 앙카 스트랩 적용이 가능하니 주문시 요청 바랍니다.

― 초슬림 알루미늄 108바 하부 문틀은 알루미늄12mm가 기본으로 적용되며 구형 외줄레일이 적용됩니다. 대리석 등 다른 하부 문틀 옵션도 선택 가능합니다. 

― 포켓 도어를 원하는 경우 벽체 공사가 필요하여 2연동과 3연동으로 사용 가능합니다.

PVC

NEW
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핸들 길이 핸들목 길이 캡 지름 캡 두께

YDH-031 모티스락 130 40 50*278 10

YDH-030 134 50 69 10

YDH-029 128 63 69 10

YDH-028 124 43 65*65 7

YDH-027 모티스락 129 61 43*243 8

핸들 길이 핸들목 길이 캡 지름 캡 두께

YDH-026 62*44 56 64*111 11

YDH-025 130 47 69 11

YDH-024 140 50 69*118 11

YDH-023 120 39 69 10

YDH-030B
도어 YA-07(영림168), 핸들 YDH-030B

―  도어 타입 : 키 타입  마그네틱  스크류 타입  커버 타입   반조립형 / 핸들 개폐 방향 : 양방향 개폐  한방향 개폐

―  반조립형의 경우 사각축이 일체형으로 조립되어 있어 시공이 간편합니다.

―  YDH-028의 사각 봉이 들어가지 않을 경우, 핸들 목 뒤편의 육각 볼트를 풀고 사각 봉 결합 후 육각 볼트로 고정해 주시기 바랍니다.

―  YDH-027 모티스락 키, YDH-027 모티스락 더미는 일체형 타입으로, 일반 모티스락과 키홈 및 모티스 타공 규격이 다르니 시공 전 유의 바랍니다.

―  YDH-027 모티스락 더미는 잠금 기능이 없는 모티스락 스타일의 도어 핸들로, 양개형 도어 연출에 활용하기 좋습니다.

―  두께 35~45mm 문짝에 사용 가능하며, 두께가 46mm 이상인 경우에는 문의 바랍니다.

―  YDH-024, YDH-026은 일반 실린더 규격과 동일합니다.

YDH-027 모티스락 키

YDH-027 모티스락 더미

YDH-030DGYDH-030B

YDH-030S

YDH-024

YDH-026G

YDH-026R

YDH-023S

YDH-023B YDH-023W

YDH-025DG

YDH-025S

YDH-029S

YDH-029R

YDH-028S

YDH-028DG

YDH-031 모티스락 키

য�೩ٜب

YDH-031 모티스락 더미

(단위 : mm)
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―  도어 타입 : 키 타입  마그네틱  스크류 타입  커버 타입   반조립형 / 핸들 개폐 방향 : 양방향 개폐  한방향 개폐

―  반조립형의 경우 사각축이 일체형으로 조립되어 있어 시공이 간편합니다.

YDH-018 YDH-015

YDH-015 모티스락

YDH-019S

YDH-019G

YDH-016S

YDH-016B

YDH-014 YDH-013S

YDH-013Y

YDH-011

YDH-011 키

YDH-017DG

YDH-017B

YDH-017W

YDH-017S

YDH-018 모티스락 키

YDH-018 모티스락 더미

YDH-020

―  YDH-015 핸들의 좌우 방향 변경 시 하단 육각볼트를 푼 후 양쪽 레버를 교체하십시오.

―  YDH-015 모티스락, YDH-018 모티스락 키, YDH-018 모티스락 더미, YDH-027 모티스락 키, YDH-027 모티스락 더미를 제외한 모티스락 핸들은 영림 로고가 없습니다. 

―  YDH-018 모티스락 키는 일체형 타입으로, 일반 모티스락과 키홈 및 모티스 타공 규격이 다르니 시공 전 유의 바랍니다.

―  YDH-018 모티스락 키는 핸들 작동 시 잠금 기능이 자동 해제되어 편리합니다.

―  YDH-018 모티스락 더미는 잠금 기능이 없는 모티스락 스타일의 도어 핸들로 양개형 도어 연출에 활용하기 좋습니다.

―  히든 도어는 YDH-007, YDH-015, YDH-030, 푸쉬 풀 핸들 02 적용 불가하며,
  영림 모티스락 종류 중 YDH-015 모티스락만 적용 가능합니다.(어깨가공 규격 및 방향 확인 후 주문 바랍니다.)

YDH-009

YDH-009 모티스락

YDH-005 YDH-005 모티스락 YDH-003

YDH-006

YDH-007YDH-008 실버

YDH-008 다크그레이YDH-008 실버 키

YDH-008 다크그레이 키

핸들 길이 핸들목 길이 캡 지름 캡 두께

YDH-020 140 48 72 10

YDH-019 130 52 69 10

YDH-018 124 51 69 12

YDH-018 모티스락 125 51 50*274 9

YDH-017 136 62 69 10

YDH-016 134 51 70 12

YDH-015 132 50 69 10

YDH-015 모티스락 132 50 53 10

YDH-014 135 52 70 12

YDH-013 90 59 71 12

핸들 길이 핸들목 길이 캡 지름 캡 두께

YDH-011 133 42 70 12

YDH-009 150 51 68 10

YDH-009 모티스락 150 51 53 7

YDH-008 120 51 65 10

YDH-007 127 49 69 12

YDH-006 127 60 70 12

YDH-005 128 43 70 12

YDH-005 모티스락 128 43 54 10

YDH-003 125 46 68 10

஭�૑ܴ

೩ٜ�ӡ੉

஭ف�ԋ

೩ٜݾ�ӡ੉ ۽ࣁ

஭ف�ԋ

೩ٜ�ӡ੉

о۽

೩ٜݾ�ӡ੉
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< 일반핸들 규격 > < 모티스락 규격 >

(단위 : mm)
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푸쉬 풀 핸들 02S 푸쉬 풀 핸들 02B

― 레버를 돌리거나 위아래로 작동하는 것이 아닌,
 밀고 당기며 도어를 여닫는 새로운 개념의 기능성 도어 핸들입니다.

― 일반 도어 핸들과 실린더 타공 규격(55Ø)이 동일합니다.

― 사용자의 편의에 따라 손잡이 방향을 위아래로 설치할 수 있습니다.

ಹए�ಽ�೩ٜ

―  규격 : 40×370×60mm

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어 

―  타공 규격 : 목문 사용 시 13Ø,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 13Ø

―  풀핸들 09W는 영림04시트, 09D는 영림07시트를 추천합니다.

―  규격 : 50×148mm

―  사용 범위 : 목문 

―  타공이 필요 없이 현장에서 위치를 지정하여 

     체결하는 풀 핸들입니다.

―  규격 : 50×120mm

―  사용 범위 : 목문

―  타공이 필요 없이 현장에서 위치를 지정하여 

 체결하는 풀 핸들입니다.

06G 06S

48mm

50mm

15mm23mm

120mm

07S

―  규격 : 지름 32Ø

타공 - 타공 사이 폭 1,000mm

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용시 10Ø,

                강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

150mm

1,030mm

―  규격 : 지름 25Ø, 스탠링 30Ø

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용 시 10Ø,

          강화유리 양방향 도어 스윙 사용 시 10Ø

04G04B

―  규격 : 지름 19Ø, 스탠링 25Ø

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용 시 8Ø,

                          강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

01W 01Y01S01G01B

―  규격 : 지름 25Ø, 스탠링 30Ø

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용 시 10Ø,

                  강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

02B 02S

―  규격 : 50×220×50mm

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용 시 8Ø,

                  강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

03G 03S 03W03B

―  규격 : 지름 25Ø, 스탠링 30Ø

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어

―  타공 규격 : 목문 사용 시 10Ø,

        강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

05G05B

ಽ೩ٜࢎ�੉ૉ಴

<풀핸들 규격>

೩ٜ�ӡ੉ఋҕ���ఋҕࢎ�੉�಩

೩ٜݾ��ӡ੉

핸들 길이 핸들 목 길이 타공 - 타공 사이 폭

반달 핸들 180 40 130

플랫 라운드 핸들 1,000 40 600

10B, W 224 56 200

09W, D 370 60 340

07S 1,030 75 1,000

05B, G 364 54 340

04B, G 224 54 200

03B, G, S, W 220 50 200

02B, S 366 66 340

01B, G, S, W, Y 221 58 200

(단위 : mm)

NEW

NEW

10B 10W반달 핸들 플랫 라운드 핸들

NEW NEW NEW

―  색상 : 화이트, 블랙, 세이지 그린

―  규격 : 90×180×40mm

―  사용 범위 : 목문, 슬림 양방향 스윙, 슬림 양방향 아치,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 

―  타공 규격 : 목문 사용 시 12Ø,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 12Ø

                     

―  색상 : 화이트, 블랙, 세이지 그린

―  규격 : 70×1,000×40mm

―  사용 범위 : 목문, 슬림 양방향 스윙, 슬림 양방향 아치,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 

―  타공 규격 : 목문 사용 시 12Ø,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 12Ø

                  

―  색상 : 화이트, 블랙

―  규격 : 20×224×56mm

―  사용 범위 : 목문, 강화유리 양방향 스윙 도어 

―  타공 규격 : 목문 사용 시 8Ø,

                     강화유리 양방향 스윙 도어 사용 시 10Ø

                

08S09W 09D

NEW NEW

48mm

50mm

148mm

48mm

50mm

148mm
35mm
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―  도어 타입 :  키 타입  마그네틱  스크류 타입  커버 타입   반조립형 / 핸들 개폐 방향 : 양방향 개폐  한방향 개폐

―  반조립형의 경우 사각축이 일체형으로 조립되어 있어 시공이 간편합니다.

YDH-009 마그네틱 모티스락 마그네틱 모티스

―   일반 모티스락과 키홈 및 모티스 타공 규격이 다르니 시공 전 유의 바랍니다.

YDH-009 마그네틱 렛지 마그네틱 렛지

―   일반 렛지와 키홈 가공이 다르니 시공 전 유의 바랍니다.

―   마그네틱 렛지는 렛지에 영구 자석을 적용한 제품입니다.

―   렛지볼트와 스트라이크 부분이 돌출되지 않아 사고를 예방할 수 있습니다.

�02ۅযب�ਊ�٣૑ణޙݾ

―   일반 목문용 도어 핸들과 실린더 타공 규격(55Ø)이 동일합니다.

―   기존에 사용하던 문에 별도의 후가공 없이 바로 설치가 가능합니다.

―   터치 방식, 지문인식 방식으로 개폐가 가능합니다.

�03ۅযب�ਊ�٣૑ణޙݾ

―   일반 목문용 도어 핸들과 실린더 타공 규격(55Ø)이 동일합니다.

―   기존에 사용하던 문에 별도의 후가공 없이 바로 설치가 가능합니다.

―   터치 방식, 카드키 방식으로 개폐가 가능합니다.

ਗഋ�ಹए�ࣚ੟੉ ৆૑ಽ ࣗഋ�৆૑ಽ

― 외경 사이즈 : 31mm

― 버튼을 누르면 손잡이가 튀어나오는 보조

   손잡이로, 접이식 도어와 여닫이 도어에 

   사용 가능합니다.

― 두께 33~45mm 문짝에 사용 가능

― 일반 키 타입과 욕실용(동전 타입) 2가지로 운영

―  측면에 엣지풀이 삽입되어 있어 개폐 시 편리

― 두께 33~45mm 문짝에 사용 가능

― 일반 키 타입과 욕실용(동전 타입) 2가지로 운영

―  측면에 엣지풀이 삽입되어 있어 개폐 시 편리

― 사이즈 : 99.5×26.5mm

― 엣지풀은 포켓 도어 엣지면에 설치되어 포켓집 

   속으로 들어간 도어를 잡아당기는 보조

   손잡이입니다.

― 사이즈 : 68×20mm

PULL

ठۄ੉ب�٬যۅ

ठۄ੉ب ٬য01 ۅ

― 두께 33~43mm 문짝에 사용 가능

― 일반 키 타입과 욕실용(동전 타입) 2가지로 운영

ठۄ੉ب ٬য03 ۅS ठۄ੉ب ٬য03 ۅG

외측(동전 타입) 외측(키 타입)내측

외측(동전 타입) 외측(키 타입)내측

ਗ형 ठۄ੉ب ٬যۅ

― 두께 35~45mm 문짝에 사용 가능

― 외경 사이즈 : 61mm

외측
내측

য়ݾ੉೩ٜ

사각오목이캡

골드

사각오목이캡

실버

사각오목이캡

흑니켈

사각오목이캡

블랙

사각오목이캡

화이트

라운드오목이캡

실버

라운드오목이캡

블랙

라운드오목이캡

골드

―  래핑오목이캡은 바닥판을 도어 컬러에 맞출 수 있는 오목이 사양으로 일체화된 마감이 가능합니다.

― 슬림 알루미늄 3연동은 슬림 래핑오목이캡 골드, 실버, 오목이핸들 실버 중에 선택 가능합니다.

래핑오목이캡 

실버(영림102)

래핑오목이캡

다크그레이(영림102)

슬림 래핑오목이캡 

골드(영림165)

슬림 래핑오목이캡 

실버(영림165)

오목이핸들

골드 무광

오목이핸들

로즈골드

오목이핸들

실버

오목이핸들

다크그레이

외측(동전 타입) 외측(키 타입)

ठۄ੉ب ٬য02 ۅ

― 두께 35~40mm 문짝에 사용 가능

― 일반 키 타입과 욕실용(동전 타입) 2가지로 운영

외측(동전 타입) 외측(키 타입)내측

내측

골드 다크그레이실버

170mm

193mm 193mm

126mm

37mm

45mm 45mm

36mm

NEW NEW

―  색상 :  실버

―  규격 :   목문용 30×250×36mm
              유리문용 30×250×33.5mm
―  사용 범위 : 목문, 연동문

―  미서기, 연동 목문, 포켓도어 엣지에 

  사용하는 핸들입니다.

৆૑�೩ٜ NEW
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― 두께 : 3mm

― SUS 소재의 내구성이 강한 경첩으로, 최대 80kg까지의 무게를 견딜 수 있습니다.

― 이지경첩과 같이 도어에 홈가공 없이 바로 시공이 가능합니다.

― 깃발과 같이 경첩이 프레임부와 도어부로 분리되어 시공 및 도어 탈착이

 간편합니다.

― 문과 문틀의 홈을 가공하지 않고 경첩을 부착함으로써 시공이 간편하며, 35kg까지의 무게를 견딜 수 있습니다.

도어부

프레임부

일반경첩 - 실버 일반경첩 - 골드

झਫ҃୏

― 두께 : 3mm

― 스윙경첩은 높이 1,000mm 이하, 폭 600mm 이하, 무게 10kg 이하의

 갤러리 도어나 ABS 도어 같은 경량 도어에만 시공이 가능합니다.

플래그 힌지 - 실버 플래그 힌지 - 골드

੉૑҃୏ ীযఋ੉౟

য়షং

੗ࢳ�ந஖ࠅ����ந஖

이지경첩 - 골드

(두께 : 2.5mm)

4"

이지경첩 - 블랙

(두께 : 2.5mm)

4" 4"

이지경첩 - 실버

(두께 : 2.5mm)

4"

이지경첩 - 화이트

(두께 : 2.5mm)

4"

이지경첩 - 스텐

(두께 : 2.5mm)

4"

이지경첩 - 골드 유광

(두께 : 2.5mm)

이지경첩 - 다크그레이

(두께 : 2.5mm)

4"

୏҃߈ੌ

― 두께 : 2.7mm

― 문과 문틀의 홈을 가공하여 부착되는 경첩으로 45kg까지의 

     무게를 견딜 수 있습니다.

4"

झ೐݂҃୏

― 두께 : 3mm

― 스프링이 삽입되어 있어 자동으로 닫히는 여닫이 경첩이며,

45kg까지의 무게를 견딜 수 있습니다.

― 육각렌치로 스프링의 강도를 조절할 수 있습니다.

― 여닫이 도어 댐퍼와 함께 사용 시 댐핑기능이 추가되어 더욱

 안전하게 사용할 수 있습니다. (p.135 참조)

4"

4"

독일 헤펠레(HÄFELE 社)

*도어당 3개 사용 *도어당 2개 사용൤ٚ҃୏ ठܿ൤ٚ҃୏

― 유럽산 히든경첩

― 3D 조절(상하 ±2mm, 좌우 ±2mm, 전후 ±1mm) 

―  플라스틱 캡 마감

―  문틀 가공 별도 지그 구매(사용 규격 : 6mm 트리머 전용)

― 유럽산 히든경첩

― 3D 조절(상하 ±3mm, 좌우 ±3mm, 전후 ±1.5mm) 

―  금속 캡 마감(자석 고정 타입)

―  문틀 가공 별도 지그 구매(사용 규격 : 6mm 트리머 전용)

23mm

115mm 155mm

൤ٚ҃୏ Ҏ٘ ठܿ൤ٚ҃୏ पߡ൤ٚ҃୏ पߡ

여닫이식 현관 중문이나 거실과 방 사이의 도어 아래쪽에 설치해 외부의 바람, 빛, 소음을 차단하는 제품입니다.

차음도어 하부에 설치해 소음을 차단하는 동시에 외부의 바람 및 빛을 차단하는 효과가 있는 제품입니다.

풀 핸들과 같이 고정 장치가 없는 경우에 사용해 도어를 잡아줍니다.

―  도어 가로 폭 510~1,000mm에 설치 가능합니다. 또한 에어타이트 규격은 1,000mm, 832mm 두 가지로 운영됩니다.

―  자석의 원리를 이용해 별도의 조작 없이 반영구적으로 사용이 가능합니다.

―  도어 개폐 방향에 따라 에어타이트 날개의 설치 방향이 다르니 제품의 시공 설명 스티커를 꼭 참조하십시오. 

도어

열림

방향

도어

최대

15mm
에어타이트날개

에어타이트 설치 부분

दҕ 형క 1 : 도어 하단 안쪽에 설치

YD-1000
৔ܿ168

도어가 열렸을 때

도어가 닫혔을 때

도어

도어

열림

방향
최대

24mm 15mm

9mm

22mm

에어타이트

날개

दҕ 형క 2 : 도어 하단 바깥쪽에 설치

ӝఋ�ೞ٘ਝয҃୏

자석 캐치(마그네틱 Pull 3~4kg)자석 캐치 

실버

65mm 51mm 52mm32
65mm

87mm

16mm
13mm

16mm

13mm
16mm

23mm

골드

도어 고정 문틀 고정

볼 캐치

자석 캐치 소

실버 골드

도어가 열렸을 때 도어가 닫혔을 때

―  로고면이 핸들부에, 점검구면이 경첩부에 오도록 설치해야 합니다.

―  도어 시공 시 바닥에서 띄어지는 높이에 따라 고무패킹 상단부 

    알루미늄 부분이 노출될 수 있습니다.

―  오토씰 규격은 1,000mm, 833mm 두 가지로 운영됩니다.

―  설치 가능 도어 폭 : 1,000mm_도어 가로폭 750~1,000mm

  833mm_도어 가로폭 580~833mm

―  차폐 부분은 최대 18mm(알루미늄 10mm, 고무패킹 8mm)이며

      고무패킹 부분만 돌출 되도록 시공을 권장 드립니다 .

85m
m

85m
m

25mm 25mm

실버 골드 ―  자석을 이용해 도어를 고정하는 역할을 하는 가구용 하드웨어로

 잠금장치가 없는 풀 핸들과 함께 사용하기 적합합니다.

―  자석 캐치 실버는 스테인리스 스틸 소재로 부식과 충격에 강하며,

 부착력이 강한 자석을 사용해 문 고정 성능을 높였습니다.

―  자석 캐치 실버는 일반 여닫이, 양개 여닫이 등 다양한 용도로

 사용이 가능합니다.

NEW

21mm18mm
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DOOR

DOOR

3중 모헤어 피봇

―  기존 오메가 방식에 비해 마찰이 감소해 부드럽고 조용한 개폐가 가능합니다.

―  상부레일에 3중 모헤어 부착으로 방풍 및 단열성을 향상했습니다.

―  하부문틀은 미서기 타입B로만 시공 가능합니다.

―  연동 레일용 스토퍼는 옵션 사양입니다.

상부레일과 피봇을 사용한 영림만의 독자적인 미서기 슬라이딩 하드웨어입니다. 

피봇형 상부레일을 이용해 목재 도어는 물론 알루미늄 도어도 1짝, 2짝 미서기로 

제작할 수 있습니다.
두줄레일(2짝 미서기용)

외줄레일 적용 상부두줄레일 적용 상부

외줄레일(1짝 미서기용)

6.4mm
6.4mm

3중 모헤어

DOOR DOOR

피봇

문틀

3중 모헤어

DOOR

피봇 문과 문틀 사이
틈을 최소화

―  YDS-03G, YDS-03B, YDS-03S 제품은 스토퍼에 스프링이 내장되어 도어에 가해지는 충격을 줄여줍니다.

길이 : 105mm

고정부 지름 : 28mm

길이 : 105mm

고정부 지름 : 28mm

길이 : 105mm

고정부 지름 : 28mm

길이 : 90mm

고정부 지름 : 30mm

길이 : 80mm

고정부 지름 : 18mm

길이 : 157mm

YDS-03G YDS-03B YDS-03S YDS-02 YDS-01 YFS-01

―  양개형 도어의 쪽문을 필요시에만 여닫을 수 있도록 고정해주는

 하드웨어로 문을 더 견고하게 고정할 수 있습니다.

― 상부 오도시, 하부 오도시는 동일한 제품입니다.

―  사이즈 : 40×40mm

―  두께 : 10mm

―  양면테이프 부착형

오도시 실버 오도시 골드

―  도어 핸들이 부딪치는 벽면에 부착해 외벽과 손잡이 사이의 충격을

 흡수하여 소음을 방지합니다.

화이트

브라운

상부 오도시

하부 오도시

도어 쿠션

―  양개 미서기 도어 사이의 틈을 막아 바람, 빛, 소음을 차단하는 

 몰딩으로 양개 도어 간 수평 문제 등을 커버해줍니다.

―  33mm 목재 유리문 및 암수 가공이 불가능한 32mm

 알루미늄 유리문에 모두 사용이 가능합니다.

부드러운 개폐를 위한 유격

한쪽 
미서기문에 
고정

개폐 시 반대편 문의

흔들림을 고려한 3mm 유격고정문

35

9

― 사이즈에 따라 도어 및 문틀에 사용 가능합니다.

― 사이즈 : 大 단면 W : 20×H : 10mm, 길이 : 2.4m

                小 단면 W : 9×H : 5mm, 길이 : 2.4m

― 운영 색상 : 반투명, 블랙

바람막이 가스켓

바람막이 몰딩

반자동 하드웨어YW-918(영림51+한지아크릴) 반자동 하드웨어를 설치한 상부문틀

―  미서기 도어에 적용할 수 있으며, 도어 설치 후 추가 부착이 가능합니다.(포켓 도어 및 3연동에는 적용되지 않습니다)

―  30kg 이하의 도어 무게를 견딜 수 있습니다.

미닫이 댐핑 시스템 구조 미닫이 댐핑 시스템 케이스

19

DOOR

링크
스위치

댐퍼

1

문틀/가림목
512

নѐഋ�ৈײ੉݄ۈ߄�੉�ೞ٘ਝয

ೖࠈഋ�࢚부ۨੌ

নѐഋࢲ޷�ӝ݄ۈ߄�੉٬ށ� 
दبয়	�Ҋ੿�੢஖ޙഋ�ଃ݀ݒ য�௢࣌ب

੉�؄ೝ�दझమײ޷

문이 닫힐 때 손끼임을 방지하고 소음과 충격을 완화할 수 있는 탈착식 하드웨어로, 도어가 시공된 후에도 부착이 가능하며 케이스로 깔끔하게 마감할 수 있습니다.

য�झషಌب �झషಌౣޙ যب�ز੗߈

도어 뒷면에 설치해 문이 세게 열릴 때 충격 및 소음을 줄일 수 있습니다. 문과 문틀사이 설치하는 하드웨어입니다. 한쪽 문을 열면 반대쪽 문이 함께 열리는 행거 타입의 하드웨어입니다.

―  양개 여닫이 도어용 바람막이 몰딩으로 양개 도어 

 틈에서 발생하는 바람, 빛, 소음을 차단합니다.
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레이저나 수평계를 이용해 수직, 수평을

맞추고 문틀을 조립해 설치합니다.


धߑঔ஠Ҋ੿	ౣޙನߊ

수직, 수평을 고려하여 앙카를 이용해

문틀을 벽체에 고정시키고, 틈새에

폼을 주입시킵니다.

3োب�زয

ޙ.1 �ౣઑ݀

3.ۨ ஖ࢸੌ�

유닛과 스토퍼가 설치된 상부레일을

상부문틀에 설치합니다. 외줄 하부레일은

하부문틀 가공부에 적당량의 실리콘을 찍어

도포한 후 매립합니다. 일체형 하부레일은

실리콘으로 하부 바닥면에 부착합니다.

도어의 개폐 방향에 주의해 1, 2, 3번 도어를

확인하고, 각각의 도어 상부 가공부에

피봇을 눌러 설치합니다. 호차는 도어의

측면 하부에 설치합니다.

4.ೖࠈҗ�ഐରࢸ�஖

ޙ.2 ஖ࢸౣ�


धߑ૒ѾҊ੿	ౣޙನߊ���ౣޙ੤ݾ

수직, 수평을 고려하여 타카를 이용해

문틀을 벽에 설치합니다. 가스켓으로

가려진 문틀 가장자리에 피스나 콘크리트

타카로 벽체에 직접 고정시킵니다.

োب�زয 부속 설명

1

2

3

੿ ೱߑ࢚ 

ఋ஠

* 가스켓이 피스와

 타카를 가려줍니다.

਋ۨ఍ಬ

߷߷

߷߷ ౣޙ

ౣޙ

࢚부ౣޙ ࢚부ౣޙ

수평계

레이저

레벨기

발포문틀

목재문틀

스토퍼

상부레일

하부레일

유닛

•1, 3번 도어 : 3단 피봇

•2번 도어 : 2단 피봇

110

35
72

목재문틀 발포문틀

상부문틀

가스켓

다대

앙카

하부레일문틀

하부문틀 하부문틀

가스켓

상부

하부

2연동 포켓용 상부레일

77

77

114

114

114

114

151

151

2연동 포켓용 일체형 하부레일

3연동, 3연동 포켓용 일체형 하부레일

3연동, 직각 일체형 하부레일(발포 · 목재 공용)

3연동 포켓용 상부레일

3연동용 상부레일

4연동용 상부레일

4연동 하부레일

외줄 하부레일(연동레일 공용)

3연동 도어 4연동 도어

2연동 포켓 도어 3연동 포켓 도어

유닛

연동

브라켓

연동

브라켓

유닛

스토퍼
스토퍼

도어

3단 피봇
80

2단 피봇

연동호차

포켓 가림목

4연동 가스켓 평몰딩

3연동 가스켓 평몰딩

2연동 가스켓 평몰딩

상부 마감몰딩

(8전)

(단위 : mm)

(단위 : mm)

모헤어

ౣޙ

ۨੌ

࢚부ۨੌ�୶о�부ࣘ

য�부ࣘب х�부ࣘ݃�ౣޙ

ೞ부ౣޙ ೞ부ౣޙ

٬�부଱ށ.7

80mm 마감몰딩을 상부레일의 앞뒤

마감재로 사용합니다.

72mm 평몰딩을 가스켓이 부착된 방향에

유의하여 다대 한쪽에 부착합니다.

마감몰딩

평몰딩

য�࢚ب.6 ೞઝ਋�ઑ੿

도어 측면의 하부호차를 이용해

문 3짝이 나란히 배치되도록

적절하게 조정합니다.

* 전동 드라이버 사용 금지

반대 방향 → ← 정상 방향

ઝ

상하 조정량 : ±3

전후 조정량 : ±1.5

࢚ ೞ

਋

4.��ೖࠈҗ�ഐରࢸ�஖

도어의 개폐 방향에 주의해 1번, 2번 도어를

확인하고 각각의 도어 상부 가공부에 피봇을

눌러 설치합니다.

호차는 도어의 측면 하부 가공부에 설치합니다.

* 2번 도어 : 2단 피봇 * 1번 도어 : 3단 피봇

2 1

2োز�ನ௄ب�য

஖ࢸ�যب.5

피봇과 유닛의 위치를 맞추어

차례대로 도어를 위로 끼워넣습니다.

영림의 연동 도어는 우에서 좌로

열리는 정상 방향이 기본 사양입니다.

정상 방향 반대 방향

ޙ.1 �ౣઑ݀

레이저나 수평계를 이용해

수직, 수평을 맞추고 문틀을 조립해

설치합니다.

수평계

레이저

레벨기

ޙ.2 ஖ࢸౣ�

૒ѾҊ੿ߑध

수직, 수평을 고려하여 타카를 이용해

문틀을 벽에 설치합니다.

가스켓으로 가려진 문틀 가장자리에

피스나 콘크리트 타카로 벽체에

직접 고정시킵니다

* 가스켓이 피스와

  타카를 가려줍니다.

4연동 도어도 설치 방법이 동일합니다.

4연동 도어는 방향 전환이 불가능하니 발주 시 유의 바랍니다.

3.��ۨ ஖ࢸੌ�

유닛과 연동브라켓이 설치된 상부레일을

상부문틀에 설치합니다.

외줄 하부레일은 하부문틀 가공부에 적당량의 실리

콘을 찍어 도포한 후 매립합니다.

일체형 하부레일은 실리콘으로 하부 바닥면에 부

착합니다.

상부레일

하부레일

ܐ஖�৮ࢸ�.8

੿ ೱߑ࢚�

࢚부ౣޙ ࢚부ౣޙ

ೞ부ౣޙ ೞ부ౣޙ

* 전동 드라이버 사용 금지
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5

5

55

૚۽੉�য়ష௿ײ޷

3연동 포켓 도어도 설치 방법이 동일합니다.

3연동 포켓 유닛은 방향 전환이 불가능하니 발주 시 유의 바랍니다.

7.؄ಌ�Ҋ੿

임시 고정한 댐퍼의 나사를 도어 개폐 시

밀리지 않도록 확실하게 고정합니다.

4.ೞ부�о੉ ஖ࢸ٘�

바닥 또는 하부문틀에

하부 가이드를 설치합니다.

(냄비머리 T.PØ×20 이상 나사 사용)

8. ܐ஖�৮ࢸ

5.ನ௄�оܿࢸ�ݾ஖

5

2번 도어에 포켓 가림목을 설치합니다.

연동호차 크기의 점검구 홈을

가공해야 호차 조절이 가능합니다.

݃�߷�ನ௄߂�٬ށ.7 х

80mm 마감몰딩을

상부레일의 앞뒤

마감재로 사용합니다.

35mm 평몰딩을

가스켓이 부착된

방향에 유의해

다대에 부착합니다.

설치를 확인한 후,

포켓벽을 

마감합니다.

5

஖ࢸ�যب.6

피봇과 유닛의 위치를 맞추어 2번

도어를 맞춘 뒤, 안쪽 연동브라켓을

드라이버로 고정합니다.

안쪽 연동브라켓의 위치에 따라 반매립,

완전매립의 선택이 가능합니다.

영림임업의 연동 도어는 우에서 좌로

열리는 정상 방향이 기본 사양입니다.

유닛

피봇

5
5

포켓
연동브라켓

엣지풀(옵션)

੿ ೱߑ࢚�

반매립

완전매립

정상 방향 반대 방향

1.࢚부܀۞৬�؄ಌࢸ�஖

방향에 유의해 상부롤러를 상부레일

하단부에 넣습니다.

댐퍼의 위치를 파악해 고정나사로

임시 고정합니다.

2.࢚부ۨ ஖ࢸੌ�

상부레일을 상부문틀에 설치합니다.

* 주의

상부레일을 댐퍼의 길이만큼 재단해

점검구를 설치해야 추후 유지 보수가

가능합니다.

5

3.೯Ѣ೒ۨ੉౟ࢸ�஖

도어 위쪽 행거플레이트를 방향에

유의해 설치합니다.

도어 위

도어 앞

5

஖ࢸ�যب.5

하부 가이드에 도어 하단을 걸고

상부롤러를 플레이트와 결합시킵니다.

55

5

5

5

5

য�࢚ب.6 ೞ�ઑ੺

육각볼트를 스패너(10H)로 조절합니다.

볼트와 너트가 같은 방향으로

돌지 않도록 고정합니다.

5

55

16

40

33

상부레일

상부롤러

행거플레이트

임시고정

댐퍼

13

Ø12
20

5~10

150

য�࢚ب ೞઝ਋�ઑ੿
��3োب�زয�6ߣ�ଵઑ

12

레일 상단부 댐퍼를 홈이 있는 부분이

안쪽을 향하게 넣습니다.

ࣚՙ੐ߑ�૑ب�য஭

부ࣘݺࢸ�

दҕߨߑ�

��؊형 ഓ߈ੌ �ೞ ,ࠗ ઺р ഓ؊� �ӝמ형 ഓ؊�

�࢚  ࠗझషಌ형 ൦૑� �࢚  ࠗ਋ ೩ٜ형� �࢚  ࠗઝ ೩ٜ형�

�ೞ  ࠗӝמ형�

하부 힌지 B, C
�ೞ  ࠗੌ �형 10߈

하부 힌지 A

�ೞ  ࠗ൦૑ A�

일반형

115
152

�ೞ  ࠗ൦૑ B�

완충형

�ೞ  ࠗ൦૑ C�

셀프클로징형

ഓ؊ ࢚  ࠗ൦૑

ೞ  ࠗ൦૑

문틀 ۄ࠳௄ ࢚ ࠗਊ   좌, 우 타입 구분

문틀 ۄ࠳௄ ࢚ ࠗਊ   일반, 기능 타입 구분

਍ۄ  ٘ழߡ 문틀 ழߡ

도어의 너비가 문틀 복강 내경 W 보다 51㎜ 작은지, 높이가 문틀 복강 내경 H 보다 10㎜ 작은지 확인합니다. 도어 상부 힌지 턱을 도어상단 모서리에 맞추고

힌지 플레이트가 도어 상단부 센터와 평행하도록

주의하며 피스로 고정합니다.

하부 힌지 일반형은 피봇을 아래 방향으로 하고

하부 홀더 홈 사이로 슬라이드 하여 삽입한 후

힌지 끝단이 도어 하단면보다 6㎜ 올라오게

위치한 뒤 고정볼트를 조여서 고정합니다.

하부 기능형은 그림을 참고하여 하부 힌지의

민자홈이 도어 바깥쪽을 바라보게 위치하고

홀더에 끼워 넣습니다.

이후 라운드 커버의 탈부착 구멍을 위로 가게 하여

라운드 커버를 홀더에 끼워줍니다.

문을 개폐했을 때 걸리는 부분이 없는지 확인하고

문을 위아래로 강하게 흔들어보며 안정적인 고정이

되었는지 확인하고 이상 없으면 시공을 마무리합니다.

도어 측면에 중심선을 표기한 후,

홀더의 구멍을 중심선에 넣고 스크류로 체결합니다.

이 때, 상부 홀더는 도어 상단에서 4㎜ 아래,

평두피스를 사용하여 고정하고,

중간 홀더는 도어 높이 중앙에 접시머리 피스로,

하부 홀더는 도어 하단 끝에서 일반형 0㎜ 

/ 기능형 2㎜ 위로 고정합니다.

상부 힌지

하부 힌지 A

하부 힌지 B, C
민자홈

<하부 힌지 C>

셀프클로징형

<하부 힌지 B>

완충형

<하부 힌지 A>

일반형

속도조정밸브

문틀내경 -5139

115 152

4

0 2

࠺஖�ળࢸ��1 ஖ࢸ�য�൦૑ب��4

஖ࢸ�؊য�ഓب��3ܐ஖�৮ࢸ��6

* 문틀 복강폭이 40㎜ 이상 확보 되어야 정상 시공이 가능합니다.

* 가스켓이 있는 문틀의 경우, 브라켓이 설치될 다대쪽 가스켓을 제거합니다.

* 하부 기능 힌지 홈 1칸 씩 돌려 끼우면

  15˚씩 기능 각도를 조정할 수 있습니다.

* 기능형 힌지의 속도 조절이 필요한 경우, 도어를 문틀에서

 분리한 후 라운드 커버를 탈착하여 하부 힌지 상단 밸브를

 조절하여 속도를 조정합니다.

* 도어가 95˚이하로 열리는 환경에서 설치를 권장합니다.

* 추후 도어와 문틀 간격 조정을 위한

  상하부 홀더의 위치 조정을 할 경우를 대비하여

  고정 스크류는 한 번에 모두 체결하지 말고

  2~3개 정도를 먼저 체결한 뒤 간격 이상이 없으면

  나머지를 모두 결합합니다.

<상부 좌, 우 구분>

<하부 일반형 10>

하부 힌지 A
<하부 기능형>

하부 힌지 B, C

40

40

40

2 2

ޙ��2 ஖ࢸ�௄ۄ࠳ౣ�

문을 90  ̊방향에서 밀어 넣어 하부 힌지의

회전축을 문틀 하부 브라켓 구멍에 맞춘 다음,

상부 오도시 힌지의 핀을 볼펜이나

핀을 사용하여 내린 상태로 문을 세워

도어를 문틀에 설치합니다.
1

஖ࢸ�যب��5

* 상부 문틀 브라켓 하단면과 상부 힌지 상단면의 간격이

1㎜ 이내가 되어야 도어가 안정적으로 기능합니다.

* 라운드커버 상단면의 홈부분을 브라켓 돌출부에

 맞추어 끼워주면 도어힌지 결합이 수월합니다.

* 기능형 하부 힌지(B, C)의 경우, 도어를 설치하기 전 

  하부 힌지 하단 회전축을 8㎜ 스패너를 이용하여 

  도어와 수직을 이루게 합니다.

일반형홀더 기능형홀더

문틀 상부 복강면에 상부용 문틀 브라켓의 홀 위치를 맞추어 

Φ8~9 드릴로 홀을 뚫어준 후 상부용 문틀 브라켓과 하부용 문틀 브라켓을 

좌우 2mm씩 띄워 스큐롤을 체결합니다.

Φ8~9

브라켓을 문틀에 고정하고 문틀커버 방향에 유의하며

문틀커버를 복강면에 피스나 실리콘으로 고정합니다.

* 문틀 사부 홀 작업은 힌지의 안정성을 높여주는 필수 작업입니다.

* 반드시 하부용 문틀 브라켓 하단과 바닥면 사이에 빈공간이 없도록

  튼튼하게 보강을 해주어야 합니다.
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੗�3زোب�زয 하부구동형

자동 3연동 도어가 설치될 상단 천장에 홀쏘를 사용하여 

구멍을 낸 뒤 현관 조명에서 메인선을 따옵니다.

전선이 통과할 위치를 확인하고 문틀 

상부 집성목에 구멍을 뚫어줍니다.

레이저 레벨기를 사용하여 수직,

수평을 확인한 뒤 문틀 상단 집성목 

아래에 기계룸이 위치하도록 문틀을 

조립합니다.

현관 조명 메인선

࠺஖�ળࢸ��1

ޙ.2 �ઑ݀ܚ�ӝ҅߂ౣ�

ޙ�.3 ஖ࢸౣ�

*** 자동 3연동 도어 설치 전 반드시 두꺼비집을 내려 

     전기를 차단합니다.

수평계

레이저

레벨기

수직·수평을 고려하여 문틀을 벽에 설치합니다.

가스켓으로 가려진 문틀 가장자리에 피스나 타카로 벽체를 

직접 고정합니다. 

* 가스켓이 피스와 타카 

  자국을 가려줍니다.

4.�ۨ ஖ࢸੌ�

유닛과 스토퍼가 설치된 상부레일을 

기계룸 하단에 위치하도록 

직결피스를 사용하여 설치합니다.

외줄 하부레일은 하부 문틀 가공부에 

적당량의 실리콘을 찍어 도포한 후 

매립합니다.

일체형 하부레일은 실리콘으로 하부 

바닥면에 부착합니다.

* 상부레일 설치는 문틀 조립 과정에 

   함께 작업하면 좀 더 수월합니다. 

<�࢚ 부ۨ �ੌ>

<�ೞ부ۨ �ੌ>

기계룸 타이밍벨트에 고정된      자 연결브라켓의 볼트 두 개를 풀어준 후 연결브라켓을 

3연동 손잡이 도어 상단 중간 부분에 위치하도록 피스로 

고정시킵니다.

이후 피봇과 유닛의 위치를 맞추어 

차례대로 도어를 위로 끼워 넣습니다.

஖ࢸ�যب.5

*      자 연결브라켓을 

    타이밍벨트 아래로 통하여

    들어가도록 해줍니다. 

도어 측면 하단부 하부호차의 상하 조절 볼트를 이용하여 문 3짝이 나란히 

배치되도록 적절하게 조정합니다.

기계룸 양쪽의 기계룸 커버를 결합해줍니다.

커넥터를 이용하여

현관 조명에서 따온 메인선과

기계룸의 외부 전선을

연결해줍니다. 

마감몰딩을 상부 집성목의 앞뒤 

마감재로 사용합니다.

* 점검구쪽 커버의 양끝 쪽에 

  동봉된 자석캐치용 

  사각플레이트를 삽입해줍니다.

* 작업 시에는 반드시 

  외부 전원을 차단하고 작업합니다.  

* 이때 마감몰딩 하단이 기계룸 

 상단에서 2~3mm 이내로 

 겹치게 해줘야 기계룸 커버를 

 열고 닫는데 간섭이 없습니다.

72mm 평몰딩을 가스켓이 

 부착된 방향에 유의하여 다대 

 한쪽에 부착합니다.

য�࢚ب.6 ೞ�ઑ੿

7.ӝ҅ܚ�ழߡ�Ѿ೤

٬�부଱ށ.8

* 전동 드라이버 사용 금지

  상하 조정량 : ±3

<�ழ֏ఠ�>

<�੗ࢳந஖ਊࢎ�п೒ۨ੉౟�>

<�2_3mm�੉ղ�>

평몰딩

т࢝2
<�৻부�>

т࢝1
<�৻부�>

୒࢝

Әࣘ࢝ߔ

Әࣘ࢝ߔ

ട࢝Әࣘ

연결된 ON/OFF 스위치에서 3가닥의 전선을 

분리한 뒤 스위치를 점검구 커버 홀에 맞춰 끼웁니다.

전선 색상과 스위치 결합단자 색상에 

주의하여 분리된 전선을 다시 연결해줍니다.

상부센서에 동봉된 스티커를 이용해 고정 위치를 잡아주고 

기계룸과 커버에 커넥터가 통과될 구멍을 Ø12로 뚫어줍니다.

상부센서 커버를 열어

① 밑판 고정 ② 센서부 결합

③ 커넥터 연결 ④ 커버 결합 순으로 장착합니다.

준비된 무선 터치 스위치를 

원하는 위치에 부착해줍니다.

자동문 작동에 간섭이 발생하지 않도록 기계룸 내 

전선을 정리해준 뒤 차단된 전기를 연결하고 기계룸 

스위치를 ON한 후 무선 터치 스위치를 

눌러 도어의 오작동을 확인합니다.

최초 2회 느린 속도로 도어가 개폐를 

하며 스스로 기본 세팅을 합니다.

9. ON/OFFझਤ஖�Ѿ೤

10.࢚부ࢲࣃ�부଱

�ఠ஖�झਤ஖�부଱ࢶޖ.11

ܐ஖�৮ࢸ�.12

<�੗ޙز�ON/OFF झਤ஖�전ࢶ�੘স�ࣽ <�ࢲ

1. 청색전선 - 황색금속

2. 갈색1 어댑터 쪽에서 오는 전선 - 중앙 백색금속

3. 갈색2 외부에서 오는 전선 - 바깥 쪽 백색금속

* 작업 시 반드시 외부 전원을 차단하고 작업합니다.

* 순서가 맞지 않으면 쇼트가 발생할 수 있으므로 주의합니다.

* 점검구 반대쪽 커버의 고정 시

 양면테이프 또는 실리콘 등으로 

 결합력을 높여줄 수 있습니다.

* 한 현장에 복수의 자동문이 시공될 

 경우에는 기계룸 내부 무선 수신기 

 채널과 무선 터치 스위치 내부 채널을 

 세트로 변경하여 주파수 구분을 할 수

 있습니다. 

* 동봉된 컨트롤러 사용 설명서를 참조하여 

 도어 작동의 다양한 부분을 원하는 대로 

 설정할 수 있습니다.

12Ø

ON

<�ӝ҅ܚ�ղ부ࣻࢶޖ�नӝ�>

<��ఠ஖�झਤ஖ࢶޖ�>
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시공 위치를 확인한 후 레이저 레벨기로

수직, 수평을 확인합니다.

55×15mm 시공목을 문틀이 설치될 좌우

상부 벽에 고정합니다.

࠺஖�ળࢸ.1

* 보다 정확한 시공을 위해 시공목이 필요하며,

 55×15mm 시공목 3개를 별도 발주해야 합니다.

스토퍼

상부문틀 브라켓(피봇 방향)

상부 힌지 스프링(작은문)

링크세트 & 중간분리대

댐퍼

상부문틀 브라켓(핸들 방향)

상부 점검구

상부 행거롤러

하부 힌지 스프링(작은문)하부문틀 브라켓(피봇 방향)

레이저 레벨기

시공목

상부몰딩, 걸레받이 등의

제품 간섭 유무를 확인하

고, 양쪽 벽체의 평행을

확인합니다.

레이저 레벨기를 이용해

수직, 수평, 높이를

검수합니다. 바닥부터

천장까지 평탄도와

개구부 폭의 평행도를

확인합니다

A, B, C 세 가지 지점에서

내경을 기준으로

개구부 넓이를 실측하고,

넓이가 다를 경우

좁은 치수를 기준으로

제품을 발주합니다.

문틀이 설치되는 위치의

1, 2, 3 세 가지 지점에서

천장과 바닥의 평행도가

맞는지 확인하고, 실측한

높이가 다를 경우 낮은

치수를 기준으로 제품을

발주합니다.
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피봇
방향

피봇
방향

점검구 위치

하부문틀
브라켓

위치

하부문틀
브라켓
위치

핸들
방향

핸들
방향
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문열림 방향을 확인한 후(우핸들/좌핸들),
다대 피봇 위치와 상부 점검구 위치에

유의해 문틀을 가고정한 후 개구부에

설치합니다.

* 문틀을 피스로 조립한 후 개구부에 설치하거나,
   다대를 먼저 설치한 후 상부를 설치할 수 있습니다.
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상부문틀 브라켓 홈을 확인한 후

작은문 상부 힌지 스프링 피봇을 올바른

방향으로 설치하고, 하부 힌지 스프링

피봇을 하부 브라켓 홈에 맞추어

도어를 안착시킵니다.

큰문 상부 행거롤러를 점검구에 삽입해

상부문틀 레일에 안착시키면서 큰문을

설치합니다.

동봉된 스윙 도어용 핸들을 큰문에 설치합니다.

도어 사이즈가 문틀에 잘 맞는지 확인한 후 조정

이 필요할 경우 가고정한 핸들 쪽 문틀 상부 피스

를 살짝 풀어 문틀 유격을 조정합니다 .(유격±2mm)

댐퍼의 후크가 열려 있는 상태를 확인합니다.

피봇, 댐퍼 등이 정상 결합되었는지 확인하고,
개폐 오작동을 확인합니다. 시공이 완료되었으면

동봉된 오사이몰딩으로 문틀을 마감하고

문선몰딩으로 문틀 및 시공목을 마감합니다.

문을 열고 닫으며 적정 댐핑 거리를 조절합니다.

모헤어가 달린 하부링크를 화살표

방향에 유의해 중간분리대와 조립한 후

동봉된 3mm 육각렌치로 조여줍니다.

작은문과 큰문이 11자가 되도록

위치시킨 후, 중간분리대를 문에 알맞게

위치시킵니다.

상부링크를 화살표 방향에 유의해

동일한 육각렌치를 이용해 조여줍니다.

* 작은문 상부 피봇을 맨손으로 조작할 경우
 강한 리턴 스프링 힌지의 힘으로 다칠 수 있으니
 주의 바랍니다.

* 중간분리대 위치를 알맞게 조정한 후
 하부에 목대 등을 대놓으면 설치가 용이합니다.

모헤어

열린상태

닫힌상태

댐피

상부 점검구

3mm
6각렌치

* 작은문 설치 시 하부 힌지 스프링 파손에
 주의 바랍니다. पஏ ߨߑ
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상부몰딩, 걸레받이 등의

제품 간섭 유무를 확인하고

양쪽 벽체의 평행을

확인합니다.

3.�ୌҊ�पஏ

문틀이 설치되는 위치의

1, 2, 3 세 가지 지점에서

천장과 바닥의 평행도가

맞는지 확인하고, 실측한

높이가 다를 경우 낮은

치수를 기준으로 제품을

발주합니다.

4.�ѐҳ부�಩�पஏ

A, B, C 세 가지 지점에서

내경을 기준으로

개구부 넓이를 실측하고,

넓이가 다를 경우

좁은 치수를 기준으로

제품을 발주합니다.

2.Ѩࣻ

레이저 레벨기를 이용해

수직, 수평, 높이를 

검수합니다. 바닥부터

천장까지 평탄도와

개구부 폭의 평행도를

확인합니다.
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문틀 가로 : 개구부 가로(외경) - 40mm
문틀 높이 : 개구부 높이(외경) - 30mm

도어 가로 : 문틀 가로(외경) - 47mm
도어 높이 : 문틀 높이(외경) - 30mm

문틀 가로 : 개구부 가로(외경) - 40mm
문틀 높이 : 개구부 높이(외경) - 30mm

도어 총 가로 : 문틀 가로(외경) - 50mm
도어 높이 : 문틀 높이(외경) - 30mm
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구
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개
구

부

개구부

작은문 큰문

발주 시 열림 방향 필수 기입
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* 오도시 홈 타공용 상부 Ø15
   하부 Ø11 코발트 드릴비트
   (기리) 별도 준비 

문틀 두께
56mm

오도시 사양

기재 필수

࠺஖�ળࢸ.1

시공 위치를 확인하고, 55×15mm
시공목을 문틀이 설치될 좌우 상부 벽에

고정합니다.

* 보다 정확한 시공을 위해 시공목이 필요하며,
  55×15mm 시공목 3개를 별도 발주해야 합니다.

؀ட�নѐഋ࠺
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문틀을 피스로 조립한 후 레이저 레벨기로 수

직, 수평을 확인합니다. 주문(큰문) 쪽을 기준

으로 문틀을 시공목에 피스로

고정합니다. 피스 구멍은 추후 마무리

단계에서 동봉된 문틀용 가스켓을

이용해 가려줍니다.

4.оझ௄ࢸ�஖

동봉된 문틀용 가스켓을 3면에

설치해줍니다.

5.য়بद�ഓ஭�Ѿ೤

도어를 모두 설치한 후, 오도시 홀 타공

위치를 잡고 준비한 Ø15 드릴비트로 상부 

문틀에 타공한 후 고무캡을 끼웁니다.

7.�৮ܐ�റ�੼Ѩ

도어의 수직, 수평을 확인하고, 각 부속의

오작동을 확인합니다. 시공이 완료되었으면

문선몰딩을 사용해 문틀 및 시공목을

마감합니다.

য�೩ب�.6 �ٜ4&5�Ѿ೤

양면테이프를 사용해 대칭에 유의하여 

주문핸들커버를 설치한 후, 전용렌치를 사용

하여 핸들세트를 결합해줍니다.

주문의 핸들부속에 맞추어 쪽문에 

스트라이크를 설치합니다.

* 잠금장치가 있는 경우 안과 밖의 키 방향에 

   주의하여 설치합니다.

दҕݾ
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피봇힌지를 다대 문틀 하부에 피스로

고정한 후 도어 하부와 연결합니다. 이때,

동봉된 높낮이 조절용 왓셔를 이용해

높이를 조절하고 도어의 수평을 맞춥니다.

도어 상부에 힌지를 연결한 후 상부 

피봇힌지를 다대 문틀 상부에 피스로

고정합니다.

* 높낮이 조절용

   왓셔 0 ~ 3개 사용

3-1

3-2

3-3
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도어 프레임 & 하드웨어┃시공 설명서Younglim Moulding & Door
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�ᖅ⊹�ᱥ�방향ᮥ�⪶ᯙ⧕ᵝ᜽ʙ�ၵ௮݅ܩ�초슬림 3연동 도어 알루미늄 문틀
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ୡठܿ�3োب�زয

* 가스켓이 피스와
   타카를 가려줍니다.

OX

유닛스토퍼

상부레일

하부레일

<연동 유닛>

연동 유닛 날개에 적혀 있는 알파벳 R 또는 L로 도어 설치 방향의 기준을 확인합니다.

੿ 
R	ೱߑ࢚�


L	ೱߑ�؀߈

손잡이 도어 쪽

손잡이 도어 쪽

모헤어

유닛

스토퍼

스토퍼

যب

যب

যب

যب

যب

যب 고정 도어 쪽

고정 도어 쪽

�झషಌ�

손잡이 도어 쪽 고정 도어 쪽

초슬림 3연동 전용 스토퍼를 사용합니다.

* 한 세트 : 1번 스토퍼(손잡이 도어) 1개, 3번 스토퍼(고정 도어) 1개

  스토퍼에 적혀 있는 숫자를 확인하여 연동 유닛 날개에 있는 숫자와

  같은 숫자끼리 동일 레일 상에 있는지 확인합니다.  

ޙ.1 �ౣઑ݀

레이저 수평계를 이용해 수직, 수평을 맞추고

문틀을 조립합니다.

ౣޙ੤ݾ

ޙ��2 ஖ࢸౣ�

수직, 수평을 고려하여 피스나 타카를 이용해 문틀을 벽에

설치합니다. 가스켓으로 가려진 문틀 가장자리에 피스나

콘크리트 타카로 벽체에 직접 고정합니다.

3��ۨ ஖ࢸੌ�

유닛과 스토퍼가 설치된 상부레일을 상부문틀에

설치합니다. 외줄 하부레일은 하부문틀 가공부에

적당량의 실리콘을 찍어 도포한 후 매립합니다.

일체형 하부 레일은 실리콘으로 하부 바닥면에 부착합니다.

4��োز�ਬ߂�׫�झషಌߑ�ೱ�ഛੋ

수평계

레이저
수평계

정상 방향(R) 반대 방향(L)

* 전동 드라이버 사용 금지

도어 측면 하단부 가스켓을 들춘 후 하부호차의 

상하 조절 볼트를 이용하여 문 3짝이

나란히 배치되도록 적절하게 조정합니다.

* 전동 드라이버 사용 금지

상하 조정량 : ±3
상 하

55mm 복강몰딩을 가스켓이 부착된 방향에 유의해 문틀 다대 한쪽에 부착합니다.

80mm 마감몰딩을 상부레일의 앞뒤 마감재로

사용합니다.

마감몰딩(레일 가림목)

도어가 닫혀 있는 상태에서 가까운 도어가 오른쪽 도어면  R 방향, 왼쪽 도어면 L 방향입니다.

٬�부଱ށ.7

য�࢚ب�.6 ೞ�ઑ੿

஖ࢸ�যب.5

피봇과 유닛의 위치를 맞추어 차례대로

도어를 위로 끼워 넣습니다.

영림의 연동 도어는 가까이 있는 도어가

우에서 좌로 열리는 정상 방향이 기본

사양입니다.

ܐ஖�৮ࢸ.8

문의 개폐 방향이 올바르게 설치되었는지 확인한 후 설치를 완료합니다.

복강몰딩

* 초슬림 3연동 도어는 방향 전환이 불가하니 발주 시

 유의하고, 설치 전 방향을 꼭 확인하시기 바랍니다.
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߷୓о��rƖs��੗�ഋध �ੌ҃ ਋ 도어 폭 = 내경+40mm(세로 프레임 두께 20mm×2개)

상 · 하부 레일 = 도어 폭×2+50mm

내경

내경

도어

도어

߷୓о��rŦs��੗�ഋध �ੌ҃ ਋ 도어 폭 = 내경+20mm(세로 프레임 두께 20mm)

상 · 하부 레일 = 도어 폭×2+50mm

ठܿ�ठۄ੉ب�٬য

부ࣘݺࢸ�

पஏߨߑ�

࢚ࠗۨੌ

؄ೝ۾࠶

؄ಌ

۞܀࢚ࠗ

۞܀࢚ࠗ

झషಌ

ࣚ੟੉

ೞࠗۨੌ

যب

झషಌ

؄ೝ۾࠶

؄ಌ

ഐର

1

2

A

B

3

4

஖�ਤ஖�ഛੋࢸ�.1

상부몰딩, 걸레받이 등

제품 간섭 유무를 

확인하고, 양쪽 벽체의 

평행을 확인합니다.

2.�Ѩࣻ

레이저 레벨기를 이용해

수직, 수평, 높이를 

검수합니다. 바닥부터

천장까지 평탄도와 

개구부 폭의 평행도를

확인합니다.

C
4.�ѐҳ부�಩�पஏ

A, B, C 세 가지 지점에서

내경을 기준으로 개구부의

넓이를 실측하고, 넓이가

다를 경우 넓은 치수를

기준으로 도어를 발주합니다.

3.�ୌҊ�पஏ

상부레일, 하부레일이

설치되는 위치의 1, 2, 3, 4
네 가지 지점에서 천장과

바닥의 평행도가 맞는지

확인하고, 10mm 이상

차이가 날 경우 상부 딱지

작업으로 평행도를 맞춥니다.

실측한 높이가 다를 경우

낮은 치수를 기준으로

도어를 발주합니다.

੉ૉ�࢑୹ࢎ�যب 1레일 1도어 기준
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ठۄ੉ب�٬য

೗झب�য߂��౵౭࣌ 1, 2번은 위와 동일

࠺஖�ળࢸ�.1

시공 위치를 확인하고, 시공 위치에 있는

마감재를 제거해 설치 벽면을 평평하게

만듭니다. 수평계로 수직, 수평을 확인하고

심하게 맞지 않을 경우 보완 작업을 합니다.

2.�࢚ 부ۨ ஖ࢸੌ�

수평계로 수직, 수평을 확인하고

상부레일을 천장에 설치합니다.

ഋ�֢୹ഋ3.�ೞ부ۨ݀ݒ ஖ࢸੌ�

레이저 레벨기로 하부레일 시공 위치를

확인한 후 하부레일을 바닥에 설치합니다.

য�੢଱ب�.4

댐퍼의 후크가 열려 있는 상태로 두고

1)상부레일 2)하부레일 순으로 레일에

도어를 장착합니다.

열린 상태

O

X

필요한 경우 스토퍼 설치를 생략하거나 고무 결합

방향을 바꿔 끼우면 길이를 조정할 수 있습니다.

5.�؄ೝ߂�۾࠶�झషಌࢸ�஖

상부레일에 댐핑블록

및 스토퍼를 설치해

댐핑 간격을 조정합니다.

댐핑블록 : 3mm 육각렌치 사용

스토퍼 : 2mm 육각렌치 사용

য�֫ب�.6 ੉�ઑ੿

4mm 육각렌치로 도어 하부 프레임 속

호차의 높이를 조정해 도어 높이를

조정합니다.(하부레일부터 간격 5~7mm)

상하 조정량 : ±5
위로 아래로

하부레일에 

호차를 태울 때 

책받침 등을

얹어놓고 그 위로

롤러를 태우면

작업하기 쉽습니다.

7.�৮ܐ�റ�੼Ѩ

도어의 수직, 수평을 확인하고, 댐퍼와 호차의 오작동을 확인합니다. 

레일 끝에 마감캡을 씌워 설치를 완료합니다.

3-1.�ೞ부ࠁ�ъ���೗झب�য

레이저 레벨기로 하부 고정바

시공 위치를 확인한 후

하부 고정바를 설치합니다.
하부 고정바가 프레임 안으로 들어가도록 

다대 너비를 띄워줍니다.

3-2.�ೞ부ࠁ�ъ���౵౭࣌

하부 고정이 필요할 시, 레이저 

레벨기로 시공 위치를 확인 후

양면테이프, 실리콘 등으로

바닥에 고정하거나, 하부 프레임

홈에 결합될 10T 보강목을

바닥에 설치해 고정합니다.
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য�੢଱ب�.4

위치를 확인하고 1)상부레일 2)하부 고정바

(보강목) 순으로 레일에 도어를 장착합니다.

5.�৮ܐ�റ�੼Ѩ

도어 및 파티션의 수직, 수평을 확인하고, 레일 끝에 

마감캡을 씌워 설치를 완료합니다.
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যب�ೱ�झਫߑ�নޙݾ * 목문 양방향 스윙 도어는 홈가공이 된 상태로 출고되며,

 전용 문틀이 사용됩니다.

ޙ�.2 ஖ࢸౣ�

레이저 레벨기를 사용하여 수직, 수평을 맞추어 

문틀을 설치합니다.

복강 홈 부분에 피스를 이용하여 문틀을

벽에 직접 고정시킵니다.

ޙ�.3 ஖ࢸ�௄ۄ࠳ౣ�

문틀 상하부 복강홈 부분에

문틀 상부/하부브라켓을 끼워 넣은 후

피스를 이용하여 고정합니다.

이때 하부브라켓은 최대한 바닥에

밀접하게 설치합니다.

* 하부 브라켓 부속을 순서대로 조립합니다.

 부속을 돌려 가장 낮은 높이로 조절한 후 문틀에 설치합니다.

 (도어 설치 이후 부속을 돌려 도어 높이를 조절합니다)

*상부 문틀 점검구 설치 후에는 도어 센터 조절이 어려우므로,
도어 센터를 완전히 맞춘 후 점검구를 설치합니다.

*하단 그림을 참고하여, 도어 상단 힌지와 간섭이 생기지 않게 

시공합니다.

*부착형 가스켓을 문틀에 사용하면 좀 더 기밀성을 

높여줄 수 있습니다. (부착형 가스켓 별도 발주)

* 상부 힌지를 상부 브라켓에 고정할 때, 와셔를

 끼운 평두볼트를 중앙에 고정한 후 와셔를 끼운

 육각볼트를 양 옆에 임시로 고정합니다.

ޙ�.4 �ౣনஏࠂ�ъ٬ށ	3T
஖ࢸ�

஖ࢸ�য�൦૑ب�.5

문틀 양측 복강홈에 복강 몰딩을 고정하여

복강홈 부분 피스 자국을 가려줍니다.

브라켓이 시공되지 않은 부분까지 재단하여

깔끔하게 시공합니다.

홈가공이 되어 있는 도어 상,하단에

힌지를 넣고 피스로 고정합니다.

우측 그림을 참고하여, 도어 엣지면과

힌지 엣지면에 단차가 생기지 않도록

유의하여 설치합니다.

3T

ޙ�.1 �ౣઑ݀

레이저나 수평계를 이용하여 수직, 수평을

맞추어 문틀을 조립합니다.

속도조정밸브

간격조정밸브

஖ࢸ�যب�.6

7.�рѺࣘ�߂� �ઑ੺ب

ޙ�.8 �ౣ࢚ 부�੼Ѩҳ	9T
஖ࢸ�

ܐ஖�৮ࢸ�.9

도어를 설치하기 전, 도어 상부 힌지의

사각축을 몽키렌지를 사용하여 문과

수직 방향으로 조정합니다.

문을 90  ̊방향으로 밀어 넣어 하단

힌지축을 하부 브라켓에 끼운 다음,

도어 센터를 잘 맞춘 상태로

상부 힌지를 상부 브라켓에 고정합니다.

상부 힌지 뒷면의 속도조정밸브로

도어의 닫히는 속도를 조정하고, 

하부 힌지 뒷면의 간격조정밸브로 

도어의 수평을 조정합니다.

문틀 상부에 점검구를 타카로 고정하여 마감합니다.

준비된 핸들을 설치 후 도어 개폐의 이상 여부를 

확인하고 이상이 없을 시 시공을 마무리합니다.

*유압 힌지의 힘이 강하므로, 특히 어린아이가 있는 환경에서는 힌지의 속도를 적절히 조정하십시오.

*상부 힌지의 속도조정밸브를 너무 많이 풀면 힌지 내부의 기름이 새어나올 수 있으니 유의하여 

조정합니다.

*상부 : 시계방향     - 속도가 느려짐

            반시계방향 - 속도가 빨라짐

*하부 : 시계방향     - 틈새가 벌어짐

            반시계방향 - 틈새가 좁아짐

도어를 닫고 문틀과 수평을

맞춘 후 8mm 스패너를

사용하여 상부 힌지 사각축의 

육각볼트를 완전히 조여줍니다.

하부 브라켓 부속을 돌려 도어

높이를 조정합니다.

<상부 유압 힌지>

<하부 무기능 힌지>

ъചਬܻ�নߑೱ�झਫب�য * 강화유리 양방향 스윙 도어는 강화유리 도어에 모따기 가공이 된

 상태로 출고되며, 전용 문틀이 사용됩니다.

ޙ�.2 ஖ࢸౣ�

레이저 레벨기를 사용하여 수직, 수평을

맞추어 문틀을 설치합니다.

복강 홈 부분에 피스를 이용하여 문틀을 벽에

직접 고정시킨 후, 상부 59mm 복강몰딩을

정재단하여 타카로 고정합니다.

3.�ೞ부ۄ࠳�௄ࢸ�஖

문틀 하단 복강홈 부분에

하부 브라켓을 끼워 넣은 후 4개의

스크류를 채워 고정합니다.

஖ࢸ�য�൦૑ب�.4

모따기 가공이 되어 있는 문의 상 · 하단에

유리 힌지를 넣고 고무 패드를 끼워준 후

고정볼트로 고정합니다.

* 고정피스는 복강날개에서 20mm 이내에 고정해야

 추후 20mm 마감몰딩으로 깔끔하게 마감됩니다.

* 힌지가 결합된 문틀 다대의 상하부는 유리도어의  

 하중 및 댐퍼압을 견뎌야 하기에 견고하게

 고정해야 흔들림이 없습니다.

* 상부 : 시계방향-속도가 느려짐

   반시계방향-속도가 빨라짐

* 하부 : 시계방향-틈새가 벌어짐

   반시계방향-틈새가 좁아짐

* 유리도어가 무겁기 때문에 도어가 넘어가지

 않도록 잘 지지하며 설치합니다.

* 도어가 문틀과 수평이 되지 않을 경우

 문틀 상부브라켓에 딱지작업을 하며 조정해줍니다.

* 상·하부 힌지와 유리의 단차를 기준에 맞게

 조립하고 각 3개의 고정볼트를 조여줍니다.

* 쪽문이 있는 경우에는 약 타입의 힌지를 사용합니다.

* 현장 바닥 상태에 따라 상하부 힌지의 고정 위치는 조금씩 상이할 수 있습니다.

஖ࢸ�যب�.5

유리도어를 들어 하단 힌지홀에 문틀

하부브라켓 피봇축을 맞춘 다음 문을 세우고

상부브라켓을 문틀에 고정합니다.

ޙ�.1 �ౣઑ݀

레이저나 수평계를 이용하여 수직, 수평을

맞추어 문틀을 조립합니다.

ޙ�.6 �ౣ݃ х٬ށ�부଱

양쪽 문틀 다대 복강홈에 고정용 피스머리 부위를

20mm 마감몰딩으로 가리며 고정합니다.

7.�೩ ஖ࢸٜ�

준비된 핸들을 도어에 설치합니다.

8.�рѺࣘ�߂� �ઑ੿ب

하부 무기능 힌지 뒷면의 간격조정밸브로

도어의 수평을 조정하고, 상부댐핑힌지

뒷면의 속도조정밸브로 도어의 닫히는

속도를 조정합니다.

ܐ஖৮ࢸ�.9

조정이 끝나면 힌지마감커버를 씌운 후

시공을 마무리합니다.

1. 커버의 2홀을 힌지 돌기에 맞춰 끼워줍니다.

2. 힌지의 돌기를 눌러줍니다.

3. 눌러진 돌기에 맞춰 커버를 끼워줍니다

* 전동 드라이버 

사용 금지

* 전동 드라이버 

사용 금지

고무패드

고무패드

수평계

레이져
수평계

<유리 - 상부 힌지 간격> <유리 - 하부 힌지 간격>

20mm 이내

20mm 이내

25mm

8Ø

14

속도조정밸브

간격조정밸브

� �

��

①② ② 
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� �
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①② ② 
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� �
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� �
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� �
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①② ② 
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� �
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①② ② 
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� �
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①② ② 
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25mm

25mm

8Ø

8Ø

317

316

Younglim Moulding & Door 도어 프레임 & 하드웨어┃시공 설명서
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① 상부 레일을 볼트홀의 좁은 쪽 방향으로 

 도어 끝에서 5mm 돌출되도록 맞춥니다.

④ 상부 레일 하단의 볼트홀 큰 부분에 맞춰 조립볼트 머리 부분을 넣고 상부 레일이 도어의

 가운데에 위치하도록 옆으로 밀어 조립볼트 머리가 레일에 물리도록 합니다.

⑤ 상부 레일의 정위치가 맞춰지면 스패너를

 사용하여 조립볼트를 조여서 고정해줍니다.

③ 조립볼트를 도어와 4mm 남도록  체결합니다. 

② 상부 레일의 볼트홀 센터에 맞춰 도어에

3mm 드릴로 가이드 보링을 해줍니다.

࠺஖�ળࢸ�.1

시공 위치를 확인하고, 레이저 레벨기로 수직, 수평을 확인합니다. 도어의 크기가 개구부 보다

폭 120mm(양쪽 각각 60mm), 높이 100mm 이상(120mm 권장) 큰 지 확인합니다.

반드시 설치 벽면이 보강되었는지 확인합니다.

60mm 60mm

≥100mm

수평계
개구부

레이저

수평계

3.�؄ಌ࢚�߂� 부�о੉ ஖ࢸ�۞܀٘�
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5.�൤ ஖ࢸ�۞܀ٚ�

댐퍼 후크가 열려 있는 상태로 두고 방향을 확인 후 상부 레일 양쪽을 볼트로 고정합니다.

상부 가이드 롤러 방향을 확인하고 상부 레일 양쪽을 피스로 고정합니다.

하부 호차를 도어 하부의 양쪽에 피스로 고정합니다.

설치 벽면의 보강 여부를 확인 후, 바닥 면의 호차 높이 7~10mm를 고려하여 개구부 상단에 히든 롤러를 설

치합니다. 히든 롤러 상단 양쪽 고정볼트 두 개를 살짝 풀어준 후 센터의 조절볼트로 벽과 도어 간의 간격에 

유의하여 위치를 잡아주고 상단 쪽 고정볼트를 조여 고정해 줍니다.

이때, 양쪽 축이 히든 롤러 몸체보다 돌출되지 않도록 주의합니다. 

도어 길이에 따라 히든 롤러의 설치

위치가 조금씩 상이할 수 있으니, 히든 롤러의 

상부 끝단 기준으로 도어 길이 + 12mm에 

설치 위치를 잡아줍니다. 

벽면 상태에 따라 칼블럭을 함께 사용하면

고정력을 높여줄 수 있습니다. 

*조립볼트가 정확한 위치에 수직으로 고정되어야

 정상적인 조립이 가능합니다.

* 전동드라이버

 사용 금지

4mm

7mm

20

60 60

7~10

62mm

도어 끝단
5mm

볼트홀 센터

<댐퍼 후크 열림 상태>

<댐퍼 후크 열림 상태>

천장간격 20 이상

최소

100 이상

(120 권장 )

도어

<조립 전> <조립 후>

개구부

상단 양쪽 고정볼트

조절볼트

양쪽 축

도
어

 길
이

(단위 : mm)

①

①

②

②

࠺஖�ળࢸ�.1

자동 슬림 슬라이딩 도어가 설치될 상단 천

장에 홀쏘를 사용하여 구멍을 낸 뒤 현관 

조명에서 메인선을 따옵니다.

*자동 슬림 슬라이딩 도어 설치 전 반드시

 두꺼비집을 내려 전기를 차단합니다.

현관 조명

메인선

�ఠ஖झਤ஖�부଱ࢶޖ�.7

준비된 무선 터치스위치를 원하는

위치에 부착해줍니다.

*한 현장에 복수의 자동문이 시공될

 경우에는 기계룸 내부 무선수신기

 채널과 무선 터치스위치 내부 채널을

 세트로 변경하여 주파수 구분을

 할 수 있습니다.

<기계룸 내부 무선수신기>

<무선 터치스위치>

ܐ஖�৮ࢸ�.8

자동문 작동에 간섭이 발생하지 않도록 기계룸 내

전선을 정리해 준 뒤, 차단된 전기를 연결하고 기계룸

스위치를 On한 후 스위치를 눌러 도어의 오작동을

확인합니다.

최초 2회 느린 속도로 도어가 개폐를 하며 

스스로 기본 세팅을 합니다.

*전원 On 후 최초 개폐 시에 열리는 구간,
 닫히는 구간에 도어를 강제로 막아주면서

 개폐범위를 조정할 수 있습니다.

*동봉된 컨트롤러 사용설명서를 참고하여

 도어 작동의 다양한 부분을 원하는 대로 

 설정할 수 있습니다

ON

4.�ۨ ஖ࢸੌ�

기계룸 하단의 ㄷ홈에

도어상부롤러가 들어가도록 ① 상부

레일 ② 하부 레일 순으로 레일에

도어를 장착한 후 

도어 상단에 고정한 L자 브라켓을

기계룸 타이밍벨트에 고정합니다.

*하부 레일에 호차를 태울 때

 책받침 등을 얹어놓고 그 위로

 롤러를 태우면 작업하기 쉽습니다.

ㄷ자홈

도어상부롤러

࠺஖�ળࢸ�যب�.3

기계룸 타이밍벨트에 고정된 

L자 연결브라켓의 볼트 두 개를

풀어준 후 연결 브라켓을 

슬림 슬라이딩 도어 상단의

중간 부분에 위치하도록 

사각 플레이트에 볼트로

고정시킵니다.
L자 연결브라켓

사각 플레이트

য�֫ب�.5 ੉�ઑ੿

4mm 육각렌치로 도어 하부 프레임 속

호차의 높이를 조정해  도어 높이를

조정합니다. 

(하부 레일부터 간격 5~7mm)

*상하 조정량: ±3

위로 아래로

57mm

6.�࢚ 부ࢲࣃ�부଱

상부 센서에 동봉된 스티커를 이용해 

고정 위치를 잡아주고 커넥터가 통과될

구멍을 Ø12로 뚫어줍니다.

상부 센서 커버를 열어

① 밑판 고정   ② 센서부 결합

③ 커넥터 연결   ④ 커버 결합

순으로 장착합니다.

Ø12

2.�࢚ 부ӝ҅߂�ܚ�ೞ부ۨ ஖ࢸੌ�

레이저 레벨기를 사용하여 수직, 수평을

확인하고 기계룸 및 하부 레일을

설치합니다. 기계룸 설치 시 슬라이딩

도어가 닫히는 쪽의 개구부 끝보다 

25mm 걸쳐지도록 고정합니다.

커넥터를 이용하여 현관조명에서 따온

메인선과 기계룸의 외부 전선을

연결해 줍니다.

*자동 슬림 슬라이딩 도어 설치 전 반드시

 두꺼비집을 내려 전기를 차단합니다.

*작업 시에는 반드시 외부전원을

 차단하고 작업합니다. 하부레일

커넥터

25mm

* 자동 슬림 슬라이딩 도어 기계룸의 경우 블랙, 화이트 두 가지 색상만 운영됩니다.
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6.�ೞ부�о੉ ஖ࢸ٘� 9.�݃ х஭ࢸ�஖

10.�৮ܐ�റ�੼Ѩ7.ب�যࢸ�஖

8.�؄ಌ࢚�߂� 부�о੉ 
۞܀٘��ೞ부�ഐର�ઑ੿

설치 위치를 확인하고 하부 가이드를 바닥에 설치합니다. 도어의 정상 작동을 확인한 후 동봉된 마감캡을 

상부 레일 양쪽 끝에 설치합니다.

도어의 수직, 수평을 확인하고 도어 개폐 및 각 부속이

정상적으로 작동하는지 확인합니다. 

이상이 없으면 마감캡에 동봉된 도어 동일 컬러 필름을 붙여 시공을 마무리합니다.

도어를 들어 상부 레일 센터의 리브가 없는 부분을 통하여 히든 롤러에 걸어줍니다. 

이때, 도어 하부 홈에 하부 가이드가 들어가도록 위치를 맞춰줍니다.

도어를 개폐해보고 도어 위치 확인 후 맞지 않을 경우 도어를 탈거하여 위치를 조정할 수 있습니다.

도어와 벽의 간격에 맞도록 상부 가이드 롤러의 조절볼트를 드라이버로 조정합니다.

* 설치 위치는 현장 상황 및 히든 롤러 조정상태에 따라 상이할 수 있습니다.

* 도어 하단과 바닥과의 이상적인 간격은 7~10mm입니다.

* 바닥 수평이 안 맞는 경우에도 도어가 시소처럼 움직이며 원활한 작동이 가능합니다. 

33

13mm

28

31

벽

개구부

개구부

개구부

개구부

마감캡

도어

4mm

135mm

마감캡

히든 롤러 벽면 부착상태
<도어상부>

<닫혔을 때>

<열렸을 때>

<설치 완료 후 측면>
<히든 롤러와 댐퍼 설치 및 작동>

<도어하부>

상부가이드롤러

하부호차

벽과 도어가 가깝게

도어가 아래로

벽과 도어가 멀게

도어가 위로

* 전동드라이버

 사용 금지

ই஖ౣޙ�

* 하드웨어 구조상 도어는 개구부 W 보다 135~140mm 덜 열립니다.

* 레일은 도어보다 4mm 돌출되어 고정됩니다.

࠺஖�ળࢸ�.1

시공 위치를 확인하고, 레이저나 수평계를 이용하여 수직, 수평을 확인합니다.

ޙ�.3 ஖ࢸౣ�

조립된 문틀을 복강방향 및 수직, 수평을

고려하여 피스 또는 타카를 이용하여 개구부에 

견고하게 설치합니다.

* 다대문틀 고정 시 피스 또는 타카의 위치가 경첩 고정용

 피스의 위치와 간섭되지 않도록 주의합니다.

문틀다대

ޙ�.2 �ౣઑ݀

레이저 레벨기를 사용하여 수직, 수평을

맞추어 문틀을 설치합니다. 

① 상부아치문틀 복강부와 스토퍼부를

도어다리간격(10mm)에 유의하여 이중기리로

가이드 보링 후 피스와 실리콘을 사용하여 

조립합니다. 

② 다대문틀의 치수를 확인한 후 스토퍼 홈

부분의 방향을 확인하고 조립된 상부

아치문틀부에 이중기리로 가이드 보링 후

피스를 사용하여 결합합니다.

10mm

<이중기리>

5.�݃ хࢸ�٬ށ஖

레이저나 수평계를 이용해 수직, 수평을

맞추어 마감몰딩을 설치합니다.

① 아치마감판넬을 상부아치문틀 복강부와 등간격

(10mm)에 맞춰 설치합니다.

② 아치마감판넬 하단부의 치수를 확인한 후

문선몰딩을 재단하여 고정합니다. 

이때 아치마감판넬의 안쪽 단에 맞추어

시공합니다. 

③ ㄱ자마감캡을 정재단하여 코너마감을 해줍니다. 

7.�੗ࢳந஖ࢸ�஖

준비된 자석캐치(소)를 도어의 닫힘에

유의하여 문틀과 도어 상단에 설치합니다.

8.�೩ ஖ࢸٜ�

준비된 핸들을 도어에 설치합니다.

ܐ஖�৮ࢸ�.9

도어 개폐 및 각 부속이 정상적으로 작동하는지 확인합니다.

4.�झషಌࠂ�߂�ъࢸ�٬ށ஖

동봉된 스토퍼몰딩과 복강몰딩을 상부아치문틀부

하단부에 맞추어 재단 후 실리콘과 실타카를

이용하여 문틀다대에 고정합니다. 

*복강몰딩 고정 시 타카의 위치는 경첩 고정용 피스의

 위치와 간섭되지 않도록 주의합니다.

문선몰딩

스토퍼부

아치마감판넬

ㄱ자마감캡

* 상부아치인방몰딩 설치 시 양쪽 하단부에 MDF 등의

 지그를 임시 고정해주면 작업이 용이합니다.

6.�೒ېӒ�൦૑ب�߂�যࢸ�஖

준비된 플래그 힌지를 문틀에 설치한 후, 

문틀에 설치된 플래그힌지를 준비 된

아치 도어에 설치합니다.

* 가장 상단의 플래그 힌지는

 상부아치문틀부와 복강몰딩부의

 이음매 부분을 가려지도록 위치시켜줍니다.

* 외도어형 문틀에는 현장 키홈 가공이 필요합니다.

* 벽대벽의 구조에서는 ㄱ자문선몰딩 대신 3T
 평몰딩으로 마감합니다.

3Ø8Ø

10mm

10mm

문선몰딩, 아치마감판넬
ㄱ자마감캡

복강부

벽

벽

스토퍼몰딩

복강몰딩(38*12T)

벽

도어설치위치
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Ŧ੗�઺ޙȓݾ੤ഋ�౵౭࣌� Ŧ੗�઺ޙȓठܿഋ�౵౭࣌

백골시공목

시공목

레이저 레벨기

파티션

두께

중심선

마감몰딩

1.�दҕࢸ�ݾ஖ޙ�߂� �ౣઑ݀

7.�݃ х౸ ஖ࢸ֑�

য�ѐತ�੼Ѩب�.8

ޙ�.2 ஖ࢸౣ�

3.�౵౭࣌ �ౣઑ ஖ࢸ�߂݀�

수평계를 사용해 설치할 벽과 바닥의

수직, 수평을 맞춰 시공목을 설치합니다.

수평계를 사용해 문틀을 조립합니다.

현관 안쪽과 바깥쪽 도어와

파티션 위로 마감판넬을 

고정시켜 마무리해줍니다.

시공이 완료되었으면 부품이

정상 결합되었는지 확인하고,

개폐오작동을 확인합니다.

수직, 수평을 고려하여 피스나 타카를

이용해 문틀을 시공목에 고정합니다.

시공목을 ㄱ자로 조립하여

파티션틀과 문틀에 고정합니다.

5.�౵౭ ࠺஖�ળࢸ࣌�

파티션틀 중심에 파티션이 설치될 수 

있도록 중심선에서 파티션 두께 

절반만큼의 간격을 띄워 안쪽 사면에

마감몰딩을 고정해 줍니다.

6.�౵౭ ஖ࢸ࣌�

파티션을 파티션틀에 넣고 마감몰딩을

파티션 전면에 둘러 고정시킵니다.

파티션틀문틀

஖ࢸ�যب�.4

수직, 수평을 맞춰 문틀에 도어를

설치합니다. 

ㄱ자 시공목 위에 ㄱ자 마감판넬을 

고정시켜 줍니다.

수평계를 사용해 설치할 벽과 바닥의

수직, 수평을 맞춰 파티션틀을 고정할

위치에 시공목을 설치합니다.

파티션틀을 ㅂ자로 조립하여

시공목에 고정합니다.

ㄱ자시공목

마감

몰딩

백골시공목

시공목

레이저 레벨기

파티션

상부레일

5. Uࢸ�߄஖

6.�౵౭ ஖ࢸ࣌�

7. H೐ۨ੐ࢸ�஖

8.�݃ х౸ ஖ࢸ֑�

য�ѐತ�੼Ѩب�.9

상부레일의 위치에 맞추어

U바를 벽에 설치합니다.

상부레일과 U바의 위치에 맞추어

파티션을 설치합니다.

H프레임에 시공목을 고정시킨 후

실리콘을 사용하여 파티션에

부착합니다.

현관 안쪽과 바깥쪽 

도어와 파티션 위로 마감판넬을 

고정시켜 마무리해줍니다. 

시공이 완료되었으면

부품이 정사 결합되었는지 확인하고,

개폐오작동을 확인합니다.

피스를 사용하여 도어문틀에

시공목을 고정합니다.

1.�दҕࢸ�ݾ஖ޙ�߂� �ౣઑ݀

수평계를 사용해 설치할 벽과 바닥의

수직, 수평을 맞춰 시공목을 설치합니다.

수평계를 사용해 문틀을 조립합니다.

஖ࢸ�যب�.3

피봇과 유닛의 위치를 맞추어 차례대로 

도어를 위로 끼워 넣습니다.

영림의 연동도어는 가까이 있는 도어가

우에서 좌로 열리는 정상방향이

기본 사양입니다.

4.�౵౭ ࠺஖�ળࢸ࣌�

수평계를 사용해 벽과 바닥의 수직, 수평을

맞추어 파티션을 설치할 위치를 잡아줍니다.

피스 또는 석고앙카를 사용하여 파티션

상부레일을 천장에 고정합니다.

* 카탈로그 내 초슬림 3연동 시방서 참고

천장

벽

상부레일

천장

천장

벽

벽

파티션

U바

U바

U바

ޙ�.2 ۨ�߂ౣ� ஖ࢸੌ�

수직, 수평을 고려하여 피스나 타카를

이용해 문틀을 시공목에 고정합니다. 

유닛과 스토퍼가 설치된 상부레일을

상부문틀에 설치합니다.

외줄 하부레일은 하부문틀 가공부에

실리콘을 찍어 도포한 후 매립합니다.

일체형 하부레일은 실리콘으로

하부 바닥면에 부착합니다.

* 카탈로그 내 초슬림 3연동 시방서 참고
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전면부

색상 변경

전면부

색상 변경

45mm 히든 도어

히든 도어용 문틀

히든 도어용 문틀 마감재

* 12X12mm 상좌우 어깨가공

* ABS, 멤브레인 가능

* 민자 도어만 가능

*  56mm 고정 사이즈 암수 가공 문틀

*  조립 출고 불가

*  가스켓 옵션 불가, 키홈 가공 불가

*  소재 : 라왕 목재

*  주문재 문틀 마감재

*  조립 출고 불가, 현장 재단품

*  소재 : MDF

൤ٚب�যౣޙ���

1. ޙ �ౣઑ݀

2. ޙ ஖ࢸౣ�

3. ൤ ஖ࢸ�যبٚ�

4. ߷୓�पஏࢸ�߂�஖

5. ޙ �ౣ݃ х੤ࢸ�஖

6. ఃക�оҕࢸ�߂�஖�৮ܐ

* 피스 및 타카 고정.

* 권장 경첩 :  일반 경첩

  히든 경첩

문틀 상부

문틀 다대

* 적정 간격 : 3mm

* 마감용 벽체는 출고품에 포함되지 않으며,

 현장에서 재단 및 시공해야 합니다.

ۨ੉੷
ࣻಣ҅

൤ٚب�য���ঌౣޙ�ג޷ܖ�ȓੌ߈ഋ,�ಹदഋ�

부ࣘݺࢸ�

* 15X12mm 상좌우 어깨가공

* 하드웨어 기본 가공

* ABS 민자 도어만 가능

* 비조립 출고 

* 하드웨어 기본 가공

* 소재 : PVC

* 비조립 출고

* 가스켓 기본 사양

* 소재 : 알루미늄

45mm ൤ যبٚ 

൤ ъ 문틀ࠁ যਊبٚ 

൤ 문틀 ג޷ܖযਊ ঌبٚ 

시공 위치를 확인하고, 레이저 레벨기로 

개구부의 수직, 수평을 확인합니다.     

동봉된 이너브라켓으로 알루미늄 문틀 상부와 다대를 

고정합니다. (※빗각재단면이 잘 맞는지 유의하며 

이너브라켓의 무두렌치볼트를 번갈아가며 조여줍니다.)

상부 → 다대 순서로 보강 문틀을

알루미늄 문틀 안으로 넣은 후, 동봉된 피스로

정면 방향에서 고정합니다.

(* 보강 문틀이 알루미늄 문틀 밖으로 튀어나오지

않도록 확인하며 고정합니다.)

일반형 히든 도어의 경우 일반 핸들을

설치합니다. 

푸시형 히든 도어의 경우 모티스 데드락을

설치합니다.

시공 위치를 확인하고, 시공 위치에 있는 마감재를

제거하여 설치 벽면을 평평하게 만듭니다.

암수 가공된 히든 도어용 문틀 본체를

피스로 단단하게 조립합니다.

수평계로 수직, 수평을 

확인하여 히든 도어용

문틀을 벽면에 고정합니다.

도어 가공부와 열림

방향에 주의하여 문틀에 

도어를 설치합니다.

도어와 벽체 사이가 동일한 간격으로

마감될 수 있도록 실측한 후, 마감 방법에

따라 용이한 방식을 선택하여

벽체를 설치합니다.

길이를 맞춘 

히든 도어용 문틀

마감재를 후면부에

설치해줍니다.

실린더 타공 높이에 맞추어 문틀에 키홈을

가공합니다. 핸들 설치 후 도어를 여닫으며

올바르게 설치되었는지 확인합니다.

히든 경첩과 매립형 도어클로저를 세부 조정하며

각 부속의 오작동을 점검합니다.

(※각 하드웨어의 설명서 참고)

알루미늄 문틀 정면의 요철을 따라 정면 

벽체마감을 위해 적당량의 실리콘을 도포합니다.

(※벽체 마감 이후 실리콘이 완전히 굳기 전까지

알루미늄 문틀과 정면 벽체마감이 잘 부착 되는지

확인합니다.)

도어에 히든경첩을 먼저 고정한 후,
보강 문틀의 히든경첩 가공부에 넣어 설치합니다.

(* 푸시형은 도어 설치 후, 매립형 도어클로저 암대와 

슬라이더를 연결합니다.) 

도어 상부에 암대가 연결된 도어클로저 본체를,

문틀 상부에 슬라이더 레일을 각각 가공부에 

결합합니다.

(* 하드웨어 가공부를 피해 고정합니다.)

조립이 완료된 알루미늄 문틀을 가공된 홀을 통해

동봉된 피스로 수직, 수평에 주의하며 고정합니다.
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* 전동 드라이버 

사용 금지

* 핸들 및 부속 설치

* 조절형 캐치 옵션 선택가능

* 핸들 및 부속 설치

70
m

m

* 도어 상부에 본체 설치시, 본체에 연결된 암대를 

   유압 반대 방향으로 당긴 후 피스로 고정합니다.

* 슬라이더-암대 고정

<푸시형>

* 피스 고정 방향 정면

* 보강 문틀의 하드웨어

  가공부를 피해

  정면에서 피스로

  고정합니다.

* 피스 고정

 알루미늄 문틀 알루미늄 문틀

홀드 / 오픈 장치

슬라이더 레일

슬라이더

 알루미늄 문틀

가스켓

와셔머리피스
M4X30

레이저
수평계

 무두렌치볼트

 이너브라켓

벽체

와셔머리피스
M4X13

유압 반대 방향

도어 문틀

도어 상부

히든경첩쳡

히든경첩
가공부쳡

높이 조절 와셔쳡

슬라이더쳡

암대 고정 볼트
(육각렌치사용)

보강 문틀쳡

도어 상부

암대

슬라이더

* 기본마감

각재

각재

* 변형마감

1. 9mm MDF 또는 

석고보드로 정면과 

후면의 벽을 마감합니다.

(* 마감용 벽체는 출고품에 

포함되지 않으며, 현장에서 

재단 및 시공해야 합니다.)

2. 9mm 평몰딩을 후면 최종 벽체 마감보다

5mm가량 튀어나오도록 재단하여 설치합니다.

(* 현장 상황에 따라 상이)

3. 마감방식은 기본마감과 후면 알루미늄 문틀을

덮는 방식의 변형마감이 있습니다.

(* 변형마감시, 30mm 목공 하지작업 필요)

10.߷୓�݃ х

평몰딩쳡

MDF

9mm

9mm(옵션)

39mm 9mm

9mm(옵션)

5mm(권장)5mm(권장)

30*30

30*30

NEW

-히든경첩, 핸들 (일반형, 푸시형)

-매립형 도어클로저 (푸시형)

-히든경첩, 키홈 (일반형, 푸시형)

-매립형 도어클로저 (푸시형)
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문틀 상부 홈에 상부 마감 커버를 옆에서 끼워줍니다. 다음으로, 수평계를 이용하여 수직, 수평을 맞추고 

문틀 다대부 상단 피스 홀과 문틀 상부 피스 홀 위치를 맞추어 피스로 조립합니다.

(*조립 시 피스 홀에 윤활제를 뿌려주면 보다 부드럽게 피스를 조여줄 수 있습니다.)

중간 문 상단 상부롤러 방향에 유의하며 롤러를 상부 동작 레일의 안전 스위치를 열고 

레일에 걸어줍니다. 도어 하부 유닛 날개가 회전 문 하부 유닛 가이드홈에 맞게 문을 설치합니다. 

*중간 문은 모헤어가 양쪽으로 부착되어있습니다.

회전 문과 손잡이 문 하부 연동 유닛 마감 캡 피스를 풀러 마감 캡을 탈거합니다. 

중간 문의 하단 유닛에 부착된 날개부를 회전 문과 손잡이 문에 자연스럽게 삽입하도록 해줍니다. 

삽입이 완료되면 마감 캡을 조립해줍니다.

손잡이 문에 피스를 활용하여 복강 몰딩을 고정한 후,

피스 홀에 마감 캡을 부착합니다.

도어의 개폐 및 각 부속의 오작동을 확인하고,

도어의 깊이와 좌우, 상하 유격이 잘 맞는지 확인합니다.,

문을 닫은 후 상부 동작 레일 측면 철판의 타공 부위에 맞춰서 다보 피스를 문틀 다대부에 결합합니다. 

이 후, 검정 다보 커버를 다보 피스 머리에 끼워줍니다.

상부롤러의 방향을 확인한 후 문을 레일에 맞춰 걸어줍니다. 

*손잡이 문은 손잡이가 부착되어있습니다.

문 상단의 상부 롤러 육각 너트를 스패너를 이용하여 문 3짝이 

나란히 배치되도록 적절하게 조정합니다. 

*각 도어의 연동 유닛 센터가 맞도록 조정해줍니다.

<상부 동작 레일 안전 스위치> 

중간 문 삽입시 상부 동작 레일의 안전 스위치를 열고, 삽입 완료된 후 닫아주세요.

드라이버를 이용하여 피봇 힌지의 조절 볼트를 시계방향으로 돌려 

피봇 축을 문틀 위쪽으로 올려줍니다.

회전 문을 문틀과 90°방향으로 밀어넣어 하단 힌지축을 하부 베어링 힌지에 끼운 다음,

도어를 세워 상부 베어링 힌지와 문틀 상단 피봇축의 위치를 맞춰줍니다.

피봇 힌지의 조절 볼트를 시계 반대 방향으로 돌려 

피봇 축을 도어 상부 베어링 힌지에 삽입되도록 조정합니다.

문을 열고 닫으며 문틀 상부 고정 레일, 상부 동작 레일(회전 문)의 수평을 맞춘 후

회전 문 정면 상부 동작 레일과 회전 문 다대부가 겹치는 부위에 다보 피스로 고정합니다.

상부 동작 레일 측면 철판에 피스로 도어와 결합합니다.

상부 동작 레일 상부에서 도어 다대부 홈으로 

베어링 힌지를 넣어 고정합니다.

개구부에 문틀을 위치시키고 

수직, 수평에 유의하여 피스로 고정합니다.
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* 전동 드라이버 

사용 금지

슬
라

이
딩

 결
합

문틀 상부 다대방향

마감 캡

다보 캡

마감 캡

도어

복강 몰딩

복강 몰딩

문틀 다대

손
잡

이
 문

손
잡

이
 문

중
간

 문

중
간

 문

회
전

 문

회
전

 문

시계 방향

시계 반대 방향

안전 스위치 열림 상태 안전 스위치 닫힘 상태

측면 철판

상부 동작 레일

육각 너트

상부 고정 레일

다보 캡

회전 문

문틀 다대

문틀 상부 커버

레이저
수평계

전면
부

베어링 힌지

회전문

상부 동작 레일

47mm

25mm

* 힌지 상부

* 힌지 하부

* 정면 피스 고정

* 아래서 위로

드라이버 사용

조절 볼트 피봇 축

* 도어 연결 날개

* 측면 피스 고정

* 복강 몰딩 부착 단면도

NEW

38mm

16mm

21mm

38mm

M4 x 15mm 다보 피스 

(피스 머리 두께 포함 21mm)  
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레이저 수평계를 이용하여 수직, 수평을 맞추고 

동봉된 피스로 문틀 다대 - 문틀 상부,

문들 다대 - 문틀 하부 피스홀에 맞추어 조립합니다.

수직, 수평에 주의하여 뒤틀림 없이 

동봉된 피스와 브라켓으로 

문틀 다대와 문틀 상부를 조립합니다.

*브라켓 구성

1. 외도어형  

─ 상부 유압용 브라켓 2EA

2. 비대칭 양개형

─ 상부 유압용 브라켓1EA (주사용문)

─ 상부 기본 브라켓1EA (보조사용문)

─ 오도시 (보조사용문) 

3. 정대칭 양개형

─ 상부 유압용 브라켓 2EA

* 비대칭 양개스윙의 경우 주사용문쪽

  상부 유압용 브라켓과 보조사용문쪽

  상부 기본 브라켓을 구분하여 조립합니다. 

하부 피봇이 도어 하단에 안정적으로

물릴 수 있도록 하부 브라켓 조절회전판

을 긴 핀 등을 이용하여 조절합니다. 

*시계방향으로 돌리면 피봇이 올라가고
 반시계방향으로 돌리면 피봇이 내려옵니다.  

도어 상단 유압힌지 사각축의

육각머리볼트를 살짝 풀어준 뒤

도어를 문틀과 평행이 되도록

닫아줍니다.

이후 도어 상단 유압힌지 사각축의

육각머리볼트를 8mm 스페너를 

이용하여 조여줍니다.

보조사용문의 경우 위치를 잡아준 후

상부 기본힌지 T자형 축의 볼트를

드라이버를 이용하여 조여줍니다.

< 주사용문 >

상부 유압힌지 뒷면 속도조정벨브로

도어가 닫히는 속도를 조정합니다..

< 보조사용문 (비대칭 양개형) >

상부 기본힌지 뒷면 간격조정벨브로

도어의 수평을 조정합니다. 

쪽문의 평행을 맞춘 후 도어 다대 상단

가스켓 안쪽 오도시를 올려 위치를 

확인합니다.

위치에 주의하며 오도시 홀캡을 

피스를 사용하여 문틀 상단에

고정합니다.

상부 문틀 복강부에 적당량의 실리콘을

도포한 후, 양면테이브가 뒷면에

부착된 모헤어바를 고정합니다.

문틀 상단 브라켓이 시공되지 않은

부분까지 맞추어 부착합니다.

비대칭 양개형의 경우 오도시 홀캡을

기준으로 양 쪽에 부착 후 모헤어를

긴 쪽에서 짧은 쪽으로 삽입합니다.

상부 문틀 홈 부위에 양면테이프를

이용하여 상부 문틀 커버를

부착합니다.

이 때, 문틀의 홈과 커버의 홈이 잘 

물리도록 주의합니다.

문틀 커버는 추후 점검구 기능을 하므로

홈과 양면테이프로만 고정합니다.

* 시공 마감 시 문틀 커버를 가리지 않은 
상태로 마감해주시기 바랍니다.

핸들 설치 후, 도어의 개폐 및

각 부속의 오작동을 확인합니다.

문틀 하단 복강홈 부분에 하부 

브라켓을 끼워 넣은 후 4개의 

스크류를 채워 고정합니다.

* 이 때, 하부 브라켓은 문틀다대 하단에
  맞추어 빈 공간이 없도록 설치합니다.

* 하부 브라켓 부속을 순서대로 조립한 후
  조절회전판을 손으로 돌려 피봇을 
  낮은 높이로 조절합니다.

(도어 설치 후 부속을 돌려 도어 높이 조절)

* 문틀 다대 상단부는 유압 힌지의 힘을
  버텨야하기에 견고하게 조정되도록
  주의하여 시공합니다.

문틀 양측 복강홈에 양면테이프와 

실리콘으로 커버를 고정하여 문틀 

고정용 피스를 가려줍니다.

브라켓이 시공되지 않은 부분까지 

맞추어 깔끔하게 시공합니다.

* 현장 상황에 따라 문틀 브라켓과 커버 위로
  부착형 가스켓 마감재를 시공할 경우 
  기밀성을 더 해줄 수 있습니다.

 < 주사용문 >

도어를 설치하기 전, 도어 상부

유압힌지의 사각축을 문과 수직 

방향으로 조정합니다.

* 사각축 방향을 조정할 때, 몽키렌치와
  같은 공구를 사용합니다. 

* 사각축의 회전 방향은 도어의 개폐 방향에
  유의하여 조정합니다.

 < 보조사용문 (비대칭 양개형) >

도어 상부 기본 힌지의 피봇에 T자형

축을 끼워준 후 문과 수직 방향으로

조정합니다.

문을 90˚방향으로 밀어 넣어 하단

힌지축을 하부 브라켓 피봇에 끼워

고정합니다.

도어 센터를 잘 맞춘 상태로

상부힌지의 사각축을 상부 브라켓에

맞추고 육각머리볼트와 와셔를 채워 

임시 고정합니다.

수직, 수평에 유의하며 문틀을 

설치합니다. 복강 홈 부분에 피스를

이용하여 문틀을 벽에 고정합니다.

수직, 수평을 고려하여 피스를 이용해 문틀을 벽에 

설치합니다. 가스켓으로 가려질 문틀 가장자리에 

피스로 벽체에 직접 고정시킵니다.

*추후 삽입할 가스켓이 고정피스를 가려줍니다.

유닛과 스토퍼가 설치된 상부 레일을 

상부 문틀에 설치합니다. 외줄 하부 레일은 

하부 문틀 가공부에 적당량의 실리콘을 찍어 

도포한 후 매립합니다. 일체형 하부 레일은 

실리콘으로 하부 바닥면에 부착합니다.

<연동 유닛> 

연동 유닛 날개에 적혀 있는 알파벳 R 또는 L로 

도어 설치 방향의 기준을 확인합니다.

<스토퍼> 

초슬림 3연동 전용 스토퍼를 사용합니다. 스토퍼에 

적혀있는 숫자를 확인하여 연동 유닛 날개에 있는 숫자

와 같은 숫자끼리 동일 레일 상에 있는지 확인합니다.

* 한 세트 : 

1번 스토퍼(손잡이 도어) 1개 

3번 스토퍼(고정 도어) 1개 

수평에 유의하며 문틀 하부를 양면테이프와 

실리콘을 이용해 시공위치 바닥에 고정합니다.

양쪽 문틀 다대를 문틀 외경과 수직에 유의하며 

피스를 이용해 벽면에 고정합니다. 

수평에 유의하며 12T 시공목(추가옵션)을 문틀 

상단부에 정위치하도록 고정합니다.

문틀 상부로 시공목을 덮으며 정위치에 피스를 

이용해 고정합니다. 이 때, 문틀 다대부에 긁히지 

않도록 주의합니다.

<비조립 시공의 경우>

* 개구부의 내경과 문틀 외경 간 오차가 2mm

  이내여야 깔끔한 마감이 가능합니다.

*비조립 시공의 경우 문틀 조립 과정없이 

문틀 설치로 넘어갑니다.

피봇과 유닛의 위치를 맞추어 차례대로 도어를 

위로 끼워 넣습니다.

도어 측면 하단부 가스켓을 들춘 후 하부호차의 

상하 조절 볼트를 이용하여 문 3짝이 나란히 

배치되도록 적절하게 조정합니다.

*전동 드라이버 사용 금지

문틀 다대 양쪽에 문틀 가스켓을 삽입합니다.

문의 개폐 방향이 올바르게 설치되었는지 확인한 후 설치를 완료합니다.

도어가 닫혀 있는 상태에서 가까운 도어가 오른쪽 도어면 R 방향, 왼쪽 도어면 L 방향입니다.

도어가 닫혀 있는 상태에서 가까운 도어가 오른쪽 도어면 R 방향, 왼쪽 도어면 L 방향입니다.

문틀 상부 양쪽에 알루미늄 마감 몰딩을 

양면테이프와 실리콘으로 고정합니다.

핸들 도어 방향 문틀 다대 복강부에 복강 몰딩을 

양면테이프와 실리콘으로 고정합니다.

영림의 연동 도어는 가까이 있는 도어가 우에서 좌로 

열리는 정상 방향이 기본 사양 입니다.
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손잡이 도어 쪽

손잡이 도어 쪽

모헤어

모헤어

유닛

유닛

스토퍼

스토퍼

যب

যب

যب

যب

যب

যب

고정 도어 쪽

고정 도어 쪽

정상 방향(R) 반대 방향(L)

* 전동 드라이버 
사용 금지

* 상부 기본 브라켓 (비대칭 양개형 보조사용문)

* 상부 기본 브라켓 

상하 조정량 : ±3

상부문틀 상부문틀

하부문틀 하부문틀

상 하

마감몰딩(레일 가림목)

* 초슬림 3연동 도어는 방향 전환이 불가하니 발주 시 유의하고,

 설치 전 방향을 꼭 확인하시기 바랍니다.

ঌౣޙ ג޷ܖ

레이저
수평계

①

②

③

④

스토퍼 유닛

상부레일

복강몰딩
피봇

조절 회전판

시계반대방향

<주사용문>

<주사용문> <보조사용문>

<보조사용문>

하부 브라켓

문틀 다대 커버

문틀 복강부

모헤어 바(짧은 쪽)

모헤어 바(긴쪽)

마감 몰딩

문틀 커버

모헤어 

T자형 축 

사각 축 (유압힌지)

가스켓 형상

하부레일

손잡이 도어 쪽 고정 도어 쪽

ठܿ�নߑೱ�झਫب�য

슬림양방향스윙도어
NE

벽체

90

90

벽체

레이저
수평계

* 보조사용문 

* 주사용문 

90°

와셔

와셔

육각머리볼트

육각머리볼트

시계방향

오도시 홀캡

NEW NEW

329

328

Younglim Moulding & Door 도어 프레임 & 하드웨어┃시공 설명서




